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Anweisung fur
Montage und Inbetriebnahme

nach Maschinenrichtlinie 2006/42/EG (Anhang VI)

KS2 - KetrenANnTRIEB FUR FENSTER C €
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KORZELBESCHREIBUNG

Abkiirzungsverzeichnis

Die folgenden Kiirzel finden Sie durchgehend in dieser Anweisung.
Alle MaBeinheiten in der Anweisung sind, wenn nicht anders vermerkt, in mm.
Allgemeintoleranzen nach DIN 1SO 2768-m.

A Antrieb

AK Anschlusskabel / Antriebskabel

AP Abdeckprofil

BD Band

FXxx Fligelbock

FAB FligelauBenbreite

FAH FligelauBenhdhe

FG Fligelgewicht

FL Fltigelrahmen

FU Fliigeliiberschlag

HSK HauptschlieBkante

Kxxx Konsole

L Baulange des Antriebs

MB Mittelband

NRWG Natirliche Rauch- und Warmeabzugsgerate

NSK NebenschlieBkante

RA Blendrahmen

RAB RahmenauBenbreite

RAH RahmenauBenhdhe

RWA Rauch- und Warmeabzugsanlage

SL Schneelast
—> Offnungsrichtung

A
FL ¥
) HSK g
7
NSK T I
NSK 7 £ 2
/ BD
v
v
e FAB »
< RAB >
ZIELGRUPPE

Diese Anweisung richtet sich an geschultes Fachpersonal
und eingewiesene Betreiber von Anlagen fiir natlirlichen
Rauchabzug (NRA / RWA) und zur natirlichen Liiftung tiber
Fenster, mit Kenntnissen der Betriebsarten sowie der
Rest-Risiken der Anlage.

WARN- UND SICHERHEITS-SYMBOLE IN DIESER
ANWEISUNG:

Die in der Anweisung verwendeten Symbole sind unbedingt zu beachten
und haben folgende Bedeutung:

A G Bei Nichteinhaltung der Warnhinweise fiihrt es zu
EFAHR | ireversiblen Verletzungen bzw. zum Tod.
A W Bei Nichteinhaltung der Warnhinweise kann es zu
ARNUNG | i reversiblen Verletzungen bzw. zum Tod fiihren.
Bei Nichteinhaltung der Warnhinweise kann es zu
leichten bzw. mittelschweren (reversiblen) Verlet-
zungen fiihren.

/N VORSICHT

Bei Nichteinhaltung der Warnhinweise kann es zu
Sachschéden fiihren.

Vorsicht / Warnung
Gefahr durch elektrischen Strom.

Vorsicht / Warnung
Quetsch- und Klemmgefahr bei Geratebetrieb
(liegt als Aufkleber dem Antrieb bei).

Achtung / Warnung
Gefahr der Beschadigungen / Zerstdrung von
Antrieben und / oder Fenster.

aadlll

Der Errichter einer Maschine | kraft-
betatigtes Fenster und Tiir" hat nach der
erfolgten Montage und Inbetriebnah-
me diese Anweisung dem Endanwender
zu (bergeben. Der Endanwender muss
diese Anweisung sicher aufbewahren
und im Bedarfsfall verwenden.

/\ WARNUNG

Dieses Gerat ist nicht dafir be-
stimmt, durch Personen (einschlieB-
lich Kinder) mit eingeschrankten phy-
sischen, sensorischen oder geistigen
Fahigkeiten oder mangels Erfahrung und
/ oder mangels Wissen benutzt zu wer-
den, es sei denn, sie werden durch eine
fur ihre Sicherheit zustandige Person be-
aufsichtigt oder erhielten von ihr Anwei-
sungen, wie das Gerdt zu benutzen ist.
Kinder sollten beaufsichtigt werden, um
sicherzustellen, dass sie nicht mit dem
Gerat spielen.

Reinigung und Benutzerwartung diirfen
nicht von Kindern ohne Beaufsichtigung
durchgefiihrt werden.

/\ WARNUNG

KS2 (24V DC/230VAQ)
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BESTIMMUNGSGEMASSE VERWENDUNG

Anwendungsgebiet / Anwendungsbereiche

Dieser Antrieb dient zum elektromotorischen Offnen und
SchlieBen von Fenstern im Fassaden- und Dachbereich.

Die Hauptaufgabe dieses Produktes ist, in Kombination
mit einem Fenster und einer geeigneten externen Steuer-
einheit, im Brandfall heiBen Rauch und Brandgase ab-
zufithren, um Menschenleben zu retten und Sachwerte zu
schiitzen. Dariiber hinaus kann mit dem elektromotorisch
betétigten Fenster und einer geeigneten externen Steuer-
einheit, die natiirlichen Liftung des Gebaudes gewahr-
leistet werden.

Durch den Anbau des Antriebs an ein be-
wegliches Fensterelement entsteht ein

sogenanntes ,kraftbetdtigtes Fenster”
welches seinerseits eine Maschine im
Sinne der Maschinenrichtlinie 2006/42/
EG darstellt.

BestimmungsgemaBe Verwendung
Der Antriebe ist fiir ortsfeste Montage und Elektroanschluss
am Fenster als Teil eines Gebaudes bestimmt.

Der Antrieb ist in Kombination mit einer externen Steuer-
einheit z.B. von AumuLLER fiir den sachgemaBen Gebrauch
an einem kraftbetatigten Fenster freigegeben zur:
e Anwendung fir natiirliche Liiftung mit
o Einbauhdhe des Antriebs und der Fliigelunterkante
mindestens 2,5 m iber dem Boden, oder
o Offnungsweite an der HSK des betatigten Elements
< 200 mm bei einer gleichzeitigen Geschwindigkeit
der HSK in SchlieBrichtung < 15 mm/s.
e Anwendung als NRWG (Natirliches Rauch- und
Warmeabzugsgerat) nach EN12101-2 ohne Doppel-
funktion zur Liiftung.

Eventuelle Gefahrenstellen an Kipp- oder
Drehfenstern, deren NebenschlieBkanten
sich unterhalb 2,5 m Einbauhdhe Uber

Boden befinden, sind unter Berlicksichti-
gung der Steuereinheit und der Nutzung
zu beachten!

Als Hersteller sind wir unserer Pflicht und Verantwortung
beim Entwickeln, Fertigen und Inverkehrbringen von siche-
ren Fensterantrieben durchaus bewusst und setzen diese
konsequent um. Letztendlich haben wir aber keinen direk-
ten Einfluss auf den Einsatz unserer Antriebe. Daher weisen
wir vorsorglich auf folgendes hin:

e Der Bauherr oder sein Erfiillungsgehilfe (Architekt,
Fachplaner) sind verpflichtet, bereits in der Pla-
nungsphase die von einem kraftbetatigten Fenster
durch  seine Nutzung, FEinbaulage, Offnungs-
parameter sowie durch die vorgesehene Mon-
tageart und externe Steuereinrichtung ausgehende
Geféhrdung von Personen zu beurteilen und not-
wendige SchutzmaBBnahmen auszuschreiben.

e Der Errichter / Hersteller der Maschine , kraftbetatig-
tes Fenster”, muss die vorgesehenen SchutzmaBnah-
men am Einbauort umsetzten, oder falls nicht ausge-
schrieben diese eigenstandig ermitteln und eventuell
verbleibende Rest-Risiken erfassen bzw. minimieren.

Notwendigkeit einer Risikobeurteilung am Einbauort
aufgrund der verniinftigerweise vorhersehbaren Fehl-
anwendung.

Beim Einsatz des kraftbetatigten Fensters fiir natiirliche
Liiftung ist eine Risikobeurteilung nach der Maschi-
nenrichtlinie 2006/42/EG unter folgenden Bedingungen
zwingend erforderlich:

e Einbauhdhe des Antriebs oder der HSK < 2,5 m  (iber
Boden und einer der folgenden Bedingungen:
Offnungsweite an der HSK > 200 mm, oder
SchlieBgeschwindigkeit an der HSK > 15 mm/s, oder
Offnungsgeschwindigkeit an der HSK > 50 mm/s, oder
SchlieBkraft an der HSK > 150 N

Bei der Risikoanalyse kann nach folgendem Ablaufschema
vorgegangen werden, welches auch die SchutzmaBnahmen
nach EN 60335-2-103/2016-05 beinhaltet.

Schneelast bei Dachflachenfenster
fiir RWA-Anlagen

Beispiel: e o
& S
Schneelast = 60 kg %ﬁé Ko %ﬁfg

(Flugelflache =
Regelschneelast)

Beispielrechnung
Schneelast nach den nationalen Normen / Richtlinien ermitteln
(in Deutschland nach DIN 1055-5)
Gewicht gesamt = FG + Schneelast
Gewicht gesamt = (40 kg + 60 kg) = 100 kg

KS2 (24V DC/230VAQ)
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Gefahrdungs-Analyse nach DIN EN 60335-2-103

NRWG nach EN12101-2

+

. NRWG nach EN12101-2
Einsatz

ohne Doppelfunktion Liiftung — Antrieb — > mit Doppe(l1f|;n1k0t;c)m Liftung
natiirliche Liiftung
Personen beim SchlieBen fernhalten! |
Einbauhohe Antrieb und Unterkante Ja
F——— - — - = — - Fligel: > 2,5 m tber Boden
| (ZAA.20.2)
I
v l Nein
Offnung an HSK: < 200 mm und Keine
: c _ Geschwindigkeit an HSK: Ja I Risikoanalyse
Gefahrdung an NSK ZU <15 mm/s / AUF < 50 mm/s erforderlich
< 2,5 m Uber Boden beachten! (20.ZAA.2)
I Nein

|
v

Umfeld mit Kindern /
schutzbediirftige Personen

Risikoanalyse nach
MaschRL erforderlich

l Schutzeinrichtungen l

Schalter mit AUS-Voreinstellung:

Berlihrungsbehafteter
Stoppbewegung an HSK < 20 mm Beriihrungsloser Einklemm-Schutz EinkIen?m-Schutz
bei SchlieBkraft an HSK > 150 N (20.ZAA.8.1) (20.ZAA.8.2)
(20.ZAA.5) I
Betatigungselement Passive infrarot- und Druckempfindliche Schaltleisten

in direkter Sichtweite:

a.) Schliisselschalter oder
b.) anderer Schalter,
dann: Montage > 1,5 m,
unzuganglich fiir Offentlichkeit
(7.12.1)

!

Personen beim SchlieBen fernhalten!

Fliigeldaten

Fassade: Kipp-Fenster
Klapp-Fenster
Dreh-Fenster

Dach: Dachfenster / Lichtkuppeln

Offnungsrichtung:  einwérts 6ffnend

auswarts offnend

Profilmaterial: Aluminium, Stahl, Kunststoff oder Holz

Die angegebenen Fliigelabmessungen

dienen nur zur Orientierung.
Die Kraft-Weg-Diagramme der Antrie-

be sind unbedingt zu beachten.

aktive Lichtsensoren
oder
Trittmatten

Die Angaben in den Klammern verweisen
auf die Kapitel der DIN EN 60335-2-103.

oder
Motorstrom-Uberwachungsgerate
(intern oder extern)

Konformitétserklarung
kraftbetatigtes Fenster C E
+ CE-Kennzeichen

Bei der Priifung der Antriebe auf Ubereinstimmung mit den
Anforderungen am Einsatzort sind folgende Punkte zu be-
achten:

Flligelgesamtgewicht (Glas + Rahmen),

Zusatzlasten: Schneelast / Windlasten (Sog/Druck),
FlligelgroBe (FAB x FAH),

Seitenverhaltnis FAB/FAH,

Einbau-/Neigungswinkel,

Erforderliche Offnungsflache

(geometrisch / aerodynamisch),

Seitenwindeinflusse,

e Antriebskraft und Hub,

e Montageplatz am Blend- und Fliigelrahmen.

KS2 (24V DC/230VAQ)
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SICHERHEITSHINWEISE

SICHERHEITSHINWEISE
Fiir die Sicherheit von Personen ist es

wichtig, diesen Anweisungen Folge zu

leisten. Diese Anweisungen sind Uber die
gesamte Lebensdauer der Produkte sorg-
faltig aufzubewahren.

Quetsch- und Klemmgefahr!
Fenster kann automatisch schlieBen!

Beim SchlieBen und Offnen stoppt der
Antrieb bei Uberlast iiber die im Antrieb
integrierte Lastabschaltung.

Die Druckkraft reicht auf jeden Fall
aus, um bei Unachtsamkeit Finger zu
zerquetschen.

Anwendungsbereich

Der Antrieb ist ausschlieBlich gemaB seiner bestimmungs-
gemaBen Verwendung einzusetzen. Weitere Anwendungen
beim Hersteller oder dessen autorisierten Handler erfragen.

Den Antrieb nicht fiir anderweitige An-
wendungen missbrauchen! Kinder nicht
mit dem Antrieb oder dessen Regel- und/
oder Steuereinrichtungen einschlieBlich
Fernsteuerung spielen lassen!

Immer priifen, ob die Anlage den aktuellen gesetzlichen
Bestimmungen entspricht. Besonders zu beachten sind
Offnungsweite, Offnungsflache, Offnungszeit und Offnungs-
geschwindigkeit des Fensters, Temperaturbereich der An-
triebe / externen Gerate und Kabel sowie der Querschnitt
der Anschlussleitungen in Abhangigkeit von Leitungslange
und Stromaufnahme.

Alle Gerate sind dauerhaft vor Schmutz und
Feuchtigkeit zu schiitzen, sofern der Antrieb
nicht ausdriicklich fiir die Anwendung in
Feuchtbereichen geeignet ist (vgl. technische
Daten).

Montage

Diese Anweisung richtet sich an fachkundige und sicher-
heitsbewusste Elektroinstallateure und / oder Fachpersonal
mit Kenntnissen der elektrischen und mechanischen An-
triebs-Montage.

Der sichere Betrieb, das Vermeiden von
Personen- und Sachschaden sowie von

Gefahren sind nur bei sorgfaltiger Mon-
tage und Einstellung nach dieser Monta-
geanweisung gegeben.

Alle MaBangaben fiir die Montage sind am Einbauort
eigenverantwortlich zu priifen und ggf. anzupassen. Die
Anschlussbelegung, die zuldssigen Anschlusswerte (vgl.
Typenschild) und Leistungsgrenzen (vgl. techn. Daten) so-
wie die Montage- und Installationshinweise des Antriebs
sind genau zu beachten und einzuhalten!

f Niemals 24 V DC-Antriebe an 230 V AC Netz-

spannung anschlieBen!
Lebensgefahr!

Bei der Montage und Bedienung nicht in den Fensterfalz
oder in das laufende Ausstellelement (Kette bzw. Spindel)
greifen! Sicherstellen, dass ein EinschlieBen von Personen
zwischen dem angetriebenen Fensterteil und den umgeben-
den festen Bauteilen (z.B. Wand) aufgrund der Einbaulage
und der Offnungsbewegung des Fensterfliigels verhindert
wird.

Befestigungsmaterial
Das bendétigte Befestigungsmaterial ist auf den Antrieb und
die auftretende Belastung abzustimmen und wenn nétig zu
erganzen.
Vor dem Einbau des Antriebs ist zu pri-
fen, ob der Fensterfliigel in gutem me-
chanischem Zustand ist, gewichtsmaBig
ausgeglichen ist und sich leicht 6ffnen
und schlieBen lasst!

Gefahrenbereiche durch Quetsch- und Scherstellen

”\\u

==l

Dreh- / Wendefenster Kipp- / Schwingfenster

Lamellenfenster

Dachfenster / Lichtkuppeln

D Gefahrenbereiche: Quetsch- und Scherstellen nach DIN EN 60335-2-103

n KS2 (24V DC/230VAQ)
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Quetsch- und Scherstellen

Um einer Verletzung vorzubeugen, sind Quetsch- und
Scherstellen zwischen Fensterfliigel und Blendrahmen, bis
zu einer Einbauhdhe von 2,5 Meter liber dem Boden,
durch geeignete MaBnahmen gegen Einklemmen abzu-
sichern. Das kann z.B. durch beriihrungsbehaftete oder be-
rihrungslose Einklemm-Schutzeinrichtungen erfolgen, die
bei Berlihrung oder Unterbrechung durch eine Person, die
Bewegung zum Stillstand bringen. Bei Kraften groBer 150 N
an der HauptschlieBkante, muss die Bewegung innerhalb
von 20 mm stoppen. Ein Warnzeichen am Offnungselement
muss deutlich darauf hinweisen.

Unbeabsichtigtes oder selbstindiges Offnen oder
Herunterfallen

Fensterfliigel sind so aufzuhdngen bzw. zu fiihren, dass
beim Ausfall eines Aufhangungselements ein Abstiirzen /
Herabschlagen oder unkontrolliertes Bewegen konstruktiv
vermieden wird, z.B. durch doppelte Aufhangungen, Sicher-
heitsscheren, Fangvorrichtungen.

Bei Kippfenstern sind Fangscheren oder vergleichbare Vor-
richtungen vorzusehen, die Schaden und Personengefahr-
dung durch unsachgemaBe Montage und Handhabung
verhindern. Die Fangscheren sind mit dem Offnungshub
des Antriebs (vgl. technische Daten) abzustimmen, um eine
Blockade zu vermeiden. Die Offnungsweite der Fangschere
muss groBer als der Antriebshub sein.

Der bewegliche Fensterfliigel ist gegen

unbeabsichtigtes oder  selbstandiges
Offnen sowie gegen Herunterfallen zu

sichern.

Fangschere

Leitungsverlegung und elektrischer Anschluss

Das Verlegen bzw. Installieren von elektrischen Leitungen
und Anschliissen darf nur durch Fachfirmen erfolgen.
Niemals die Antriebe, Steuerungen, Bedienelemente und
Sensoren an Betriebsspannungen und Anschliissen ent-
gegen den Vorgaben der Hersteller betreiben.

Bei der Installation sind alle einschlagigen Vorschriften zu
beachten, insbesondere:

e VDE 0100 Errichten von Starkstromanlagen bis 1000 V
e VDE 0815 Installationskabel und - / leitungen

e Muster-Leitungs-Anlagenrichtlinie (MLAR).

Fir den Antrieb sind allpolige Trennvorrich-
tungen in die festverlegte elektrische Installa-
tion oder die externe Steuereinrichtung einzu-
bauen. Die Netzzuleitungen 230V / 400 V AC
sind bauseitig separat abzusichern!

24V DC Antriebe dirfen nur an Energiever-
sorgungsquellen angeschlossen werden, die
den SELV Vorgaben entsprechen.

> >

Bei Tandem / Mehrfachbetrieb von in
Reihe geschalteten Antrieben ist der
Querschnitt des Anschlusskabels ab-
hangig von der Gesamtstromaufnahme
des Antriebsverbundes eigenverantwort-
lich zu priifen.

Beschadigte Netzzuleitungen von An-
triebe mit Steckverbindern, durfen nur
durch den Hersteller, seinen Kunden-
dienst oder qualifiziertes Fachpersonal
ersetzt werden!

Netzanschlussleitungen, die fest mit dem
Antriebsgehduse verbaut sind, kdnnen
nicht ersetzt werden. Bei Beschadigung
der Leitung ist das Gerat zu verschrotten!

/\ WARNUNG

Die Kabelarten, Leitungslangen und -querschnitte sind ge-
maB den technischen Angaben des Herstellers zu wahlen.
Die Kabeltypen sind ggf. mit den dafiir zustandigen ort-
lichen Behdrden und Energieversorgungsunternehmen
abzustimmen. Schwachstromleitungen (24 V DC) sind ge-
trennt von Starkstromleitungen zu verlegen. Flexible Leitun-
gen diirfen nicht unterputz verlegt werden. Freihdngende
Leitungen sind mit Zugentlastungen zu versehen.

Leitungen miissen so verlegt sein, dass diese
im Betrieb weder abgeschert, noch verdreht
oder abgeknickt werden. Antriebsleitungen,
die in geschlossenen Fensterprofilen verlegt
werden, muissen durch Isolierschlauche mit
einer angemessenen Temperaturbestandig-
keit geschiitzt sein. Die Durchgangsbohrungen
sind mit Kabeltillen zu versehen!

>

Klemmstellen sind auf festen Sitz der Schraubverbindun-
gen und Kabelenden zu priifen. Die Zuganglichkeit der
Abzweigdosen, Klemmstellen und externen Antriebsteuer-
ungen fiir Wartungsarbeiten ist sicherzustellen.

KS2 (24V DC/230VAQ)
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Inbetriebnahme, Betrieb und Wartung

Nach der Installation und nach jeder Veranderung im Auf-
bau sind alle Funktionen durch einen Probelauf zu priifen.
Es ist sicherzustellen, dass der Antrieb und Fliigel richtig
eingestellt sind und Sicherheitssysteme, falls vorhanden,
richtig funktionieren. Nach Fertigstellung der Anlage ist
der Endanwender in alle wichtigen Bedienschritte ein-
zuweisen. Er muss ggf. auf verbleibende Restrisiken / Ge-
fahren hingewiesen werden.

Der Endanwender ist iiber den bestimmungsgemaBen Ge-
brauch der Antriebe und ggf. tber die Sicherheitshinweise
aufzuklaren. Er muss besonders darauf hingewiesen wer-
den, dass keine zusatzlichen Krafte - auBer Druck und Zug in
Offnungs- bzw. SchlieBrichtung des Fliigels - auf die Spindel,
Kette oder den Hebel des Antriebs einwirken diirfen.

Warnschilder anbringen!

Beim ordnungsgemaBen Zusammenbau von Antrieben mit
Befestigungselementen an ein Fenster sowie dessen An-
schluss an eine externe Steuereinheit sind die Schnittstellen
zu beachten, die sich aus den mechanischen und elektri-
schen Leistungsmerkmalen der Einzelteile ergeben.

Andere Personen missen vom Fensterflii-
gel entfernt gehalten werden, wenn ein
Schalter mit Aus-Voreinstellung (Taster)
betatigt wird oder wenn sich ein Fenster
schlieBt, das durch ein Rauch- und War-
meabzugssystem gedffnet wurde!

/\ VORSICHT

Das Betatigungselement von Schaltern
mit Aus-Voreinstellung muss in direkter
Sichtweite vom Fenster, aber entfernt von
sich bewegenden Teilen angebracht sein;
falls es kein Schliisselschalter ist, muss es
in einer Hohe von mindestens 1,5 m und
unzuganglich fiir die Offentlichkeit ange-
bracht sein!

/\ VORSICHT

Kinder nicht mit Regel- oder Steuerein-
richtungen spielen lassen und Fernbe-
dienungen auBerhalb der Reichweite von
Kindern halten!

/N VORSICHT

Der Antrieb muss wahrend der Reinigung, der
Instandhaltung und beim Austausch von Teilen
von seiner Stromversorgung all-polig getrennt
werden und gegen unbeabsichtigtes Wieder-
einschalten gesichert sein.

>

Antrieb bzw. Fensterfliigel nicht be-
/\ WARNUNG| tatigen, wenn Reparatur- oder Einstell-
arbeiten durchgefiihrt werden miissen!

Ersatzteile, Befestigungen und Steuerungen

Der Antrieb ist nur mit Steuereinrichtungen vom gleichen
Hersteller zu betreiben. Bei Verwendung von Fremdfab-
rikaten erlischt die Herstellerhaftung, Gewahr- und Ser-
viceleistung. Fir Befestigungen oder Erweiterungen sind
ausschlieBlich Original-Ersatzteile des Herstellers zu ver-
wenden.

Umgebungsbedingungen

Das Produkt darf weder St6Ben oder Stiirzen, noch Schwin-
gungen, Feuchtigkeit, aggressiven Dampfen oder anderen
schadlichen Umgebungen ausgesetzt werden, auBer es ist
fir eine oder mehrere dieser Umgebungsbedingungen vom
Hersteller freigegeben.

e Betrieb:
Umgebungstemperatur: -5 °C ... +60°C
Relative Luftfeuchtigkeit: < 90% bis 20°C;
< 50% bis 40°C;

keine Kondensatbildung

Temperaturbereich beim Einbau be-
achten!

Wir empfehlen den Einbau von Wind-/
Regen-Sensoren, um witterungsbedingte

Schaden an Antrieben, Fenstern und
Gebauden durch gedffnete Fensterfliigel
zu vermeiden.

e Transport / Lagerung:
Lagertemperatur:
Relative Luftfeuchtigkeit:

-5°C ... +40°C
< 60%

Unfallverhiitungsvorschriften und berufsgenossen-
schaftliche Richtlinien

Bei Arbeiten an, im oder auf einem Geb&ude oder Geb&ude-
teil sind die Vorgaben und Hinweise der jeweiligen Unfall-
verhiitungsvorschriften (UVV) und berufsgenossenschaftli-
chen Richtlinien (BGR / ASR) zu beachten und einzuhalten.

Konformitats- und Einbau-Erklarung

Der Antrieb ist gemaB den europaischen Richtlinien her-
gestellt und gepriift. Entsprechende Konformitats- und Ein-
bau-Erklarung liegen vor.

Wenn der Antrieb abweichend von der bestimmungs-
gemaBen Verwendung betrieben wird, ist fiir das
Gesamtsystem kraftbetatigtes Fenster eine Risikobe-
urteilung durchzufiihren und eine Konformitatser-
klarung nach Maschinenrichtlinie 2006/42/EG auszu-
stellen.

' KS2 (24V DC/230VAQ)
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24V

Datensiatr KS2 S2 24V DCR/ L

(Rechts) R

143

)

143
A\ ¥ Ketten-Mitte bis KS2-AuBenkante

2

= Anwendung: Liftung im Solo-Betrieb
= Integrierte Lastabschaltelektronik S2 in AUF / ZU Richtung

TECHNISCHE DATEN

U, Bemessungsspannung
I Bemessungsstrom
1 Abschaltstrom
P, Bemessungsaufnahme
DC Einschaltdauer
Schutzart
X Umgebungstemperatur
F, Zugkraft max.
F, Schubkraft max.
F, Zuhaltekraft
Kette
Anschlusskabel
v Geschwindigkeit
s Hub
L Gesamtlange
Emissions-Schalldruckpegel:
BESTELLDATEN
s [mm] L[mm] = Version
KS2 200 S2 24V R (rechts)
200 335
KS2 200 S2 24V L (links)
KS2 300 S2 24V R (rechts)
300 380 :
KS2 300 S2 24V L (links)
KS2 400 S2 24V R (rechts)
400 430 :
KS2 400 S2 24V L (links)
KS2 500 S2 24V R (rechts)
500 545 :
KS2 500 S2 24V L (links)
KS2 600 S2 24V R (rechts)
600 545
KS2 600 S2 24V L (links)
KS2 800 S2 24V R (rechts)
800 625

KS2 800 S2 24V L (links)

24V DC (19V ... 28 V)
05A
0,7A

12 W

5 Zyklen (ED 30 % - ON: 3 min. / OFF: 7 min.)

IP 32

-5°C ... +60 °C

200 N

F (N)
Zug

200 _$_$_H_$_L Pull

150

100 Schub

50 | Push
0~ 200 300 400 500 600 800 ° (MM

s> 600 mm nur fur Zugbelastung

1.800 N (befestigungsabhéngig)

Edelstahl, ohne tberstehende Nietkopfe.

Einfache Anbindung an einen Fltigelbock.

Kleine Biegeradien ermdglichen groBe

Offnungswinkel bei geringer Fltigelhthe.

Halogenfrei, grau 3 x 0,5 mm2, ~3 m

X.10,0 mmis . 10,0 mms

50 - 800 mm

siehe Bestelldaten

<70dB (A)
Farbe VE/Stck.  Art.-Nr.
E6/C-0 1 521120
E6/C-0 1 521420
E6/C-0 1 521130
E6/C-0 1 521430
E6/C-0 1 521140
E6/C-0 1 521440
E6/C-0 1 521150
E6/C-0 1 521450
E6/C-0 1 521160
E6/C-0 1 521460
E6/C-0 1 521180
E6/C-0 1 521480

KS2 (24V DC/230VAQ)
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DATENBLATT

DatensLatt KS2 S2 230VACR /L

283

(Rechts) R

283

KS2 (24V DC/230VAQ)

= Anwendung: Liftung im Solo-Betrieb

= Integrierte Lastabschaltelektronik S2 in AUF / ZU Richtung
= Parallelschaltung von bis zu 8 Antrieben in einer Gruppe

TECHNISCHE DATEN

U, Bemessungsspannung
I, Bemessungsstrom

1, Abschaltstrom

P, Bemessungsaufnahme
DC Einschaltdauer

Schutzart

X Umgebungstemperatur

F, Zugkraft max.
F, Schubkraft max.
F, Zuhaltekraft
Kette
Anschlusskabel
v Geschwindigkeit
s Hub
L Gesamtlange
Emissions-Schalldruckpegel:
BESTELLDATEN
s [mm] L [mm] = Version
KS2 200 S2 230V R (rechts)
200 475 :
KS2 200 S2 230V L (links)
KS2 300 S2 230V R
300 520
KS2 300 S2 230V L
KS2 400 S2 230V R
400 570
KS2 400 S2 230V L
KS2 500 S2 230V R
500 685
KS2 500 S2 230V L
KS2 600 S2 230V R
600 685
KS2 600 S2 230V L
KS2 800 S2 230V R
800 765

KS2 800 S2 230V L

230V AC (50 Hz)
0,13 A

02A

30 W

5 Zyklen (ED 30 % - ON: 3 min. / OFF: 7 min.)

IP 32

-5°C ... +60 °C

200 N

F (N)
Zug

200 _6_$_dv+_$_& Pull

150

100 Schub

50 [ Push

0~ 200 300 400 500 600 oo ° (MM)

s> 600 mm nur fur Zugbelastung

1.800 N (befestigungsabhangig)

Edelstahl, ohne tberstehende Nietkopfe.

Einfache Anbindung an einen Fltigelbock.

Kleine Biegeradien ermdglichen groBe

Offnungswinkel bei geringer Fliigelhthe.

Halogenfrei, grau 6 x 0,75 mm2, ~3 m

X 10,0 mm/s ' 10,0 mm/s

50 — 800 mm

siehe Bestelldaten

<70 dB (A)
Farbe VE/Stck.  Art.-Nr.
E6/C-0 1 494920
E6/C-0 1 494720
E6/C-0 1 494930
E6/C-0 1 494730
E6/C-0 1 494940
E6/C-0 1 494740
E6/C-0 1 494950
E6/C-0 1 494750
E6/C-0 1 494960
E6/C-0 1 494760
E6/C-0 1 494980
E6/C-0 1 494780




DATENBLATT

aumullers

DatensLatt KS2 S12 24VDCR/L 24V

= Anwendung: Liftung, RWA, ferralux®-NRWG
= Integrierte intelligente Regelelektronik S12

= Z-Version: Programmierbare Riickmeldung Endlage ,,AUF” oder ,ZU"
(max. 24V, 500 mA) r.iwvo:D
Optionen TOUNORD cERT
= Programmierung von Sonderfunktionen §
= M-COM zur automatischen Konfiguration von Synchronlauf und
Folgesteuerungen mit Verriegelungsantrieben (S3 / S12)
@ in Antriebs-Verbundsystemen

143

\ Ketten-Mitte bis KS2-AuBenkante

(Rechts)

o2
TECHNISCHE DATEN
-
U, Bemessungsspannung 24V DC(19V...28V)
I, Bemessungsstrom 0,7A
1 Abschaltstrom 1,0A
P, Bemessungsaufnahme 17 W
DC Einschaltdauer 5 Zyklen (ED 30 % - ON: 3 min. / OFF: 7 min.)
Schutzart IP 32
,Y Umgebungstemperatur -5°C ... +60 °C
F, Zugkraft max. 250N
D - F, Schubkraft max. F(N)
Wy 2 250 > +—‘—‘—‘— Zug
200 Pull
150
100 Schub
50 | - Push
© 200 300 400 500 600 800 1000 S (MM
s> 600 mm nur fur Zugbelastung
@ F, Zuhaltekraft 1.800 N (befestigungsabhangig)
;f Kette Edelstahl, ohne Uberstehende Nietkdpfe.
3 Einfache Anbindung an einen Fligelbock.
©lz Kleine Biegeradien ermdglichen grofBe
3 2 Offnungswinkel bei geringer Flugelhhe.
=
L é Anschlusskabel Halogenfrei, grau 3 x 0,5 mm2, ~3 m
(Links) b Halogenfrei, grau 5 x 0,5 mm2, ~ 3 m (Z-Version)
; ok Geschwindigkeit
; Y eschwindigiel 5 <400 K. 80mms .80 mmis
s> 400 - 600 12,0 mm/s -\ 8,0 mm/s
. 5> 600 13,5 mm/s —X.8,0 mm/s
s Hub 50 - 1000 mm
L Gesamtlange siehe Bestelldaten
Emissions-Schalldruckpegel: <70 dB (A)

KS2 (24V DC/230VAQ)
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BESTELLDATEN
s [mm] L [mm] Version Farbe VE/Stck. Art.-Nr.
KS2 200 S12 24V R (rechts) E6/C-0 1 521620
KS2 200 S12 24VRZ E6/C-0 1 521623
200 335
KS2 200 S12 24V L (links) E6/C-0 1 521720
KS2 20051224V LZ E6/C-0 1 521723
KS2 300 S12 24V R (rechts) E6/C-0 1 521630
KS2 300 S12 24V R Z E6/C-0 1 521633
300 380 ,
KS2 300 S12 24V L (links) E6/C-0 1 521730
KS2 30051224V LZ E6/C-0 1 521733
KS2 400 S12 24V R (rechts) E6/C-0 1 521640
KS2 400 S12 24VR Z E6/C-0 1 521643
400 430
KS2 400 S12 24V L (links) E6/C-0 1 521740
KS2 40051224V LZ E6/C-0 1 521743
KS2 500 S12 24V R (rechts) E6/C-0 1 521650
KS2 500 S12 24VR Z E6/C-0 1 521653
500 545
KS2 500 S12 24V L (links) E6/C-0 1 521750
KS2 500512 24V LZ E6/C-0 1 521753
KS2 600 S12 24V R (rechts) E6/C-0 1 521660
KS2 600 S12 24VR Z E6/C-0 1 521663
600 545
KS2 600 S12 24V L (links) E6/C-0 1 521760
KS2 600 S12 24V LZ E6/C-0 1 521763
KS2 800 S12 24V R (rechts) E6/C-0 1 521680
KS2 800 S12 24V R Z E6/C-0 1 521683
800 625 ,
KS2 800 S12 24V L (links) E6/C-0 1 521780
KS2 800 S12 24V LZ E6/C-0 1 521783

KS2 (24V DC/230VAQ)
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DatensLatt KS2 S12 230VACR/L

(Rechts) R

283

= Anwendung: Liftung

283
Ketten-Mitte bis KS2-AuBenkante

Optionen
(Achtung: nicht moglich bei Z-Version)
e
TECHNISCHE DATEN
U, Bemessungsspannung
I Bemessungsstrom
-
1 Abschaltstrom
P, Bemessungsaufnahme
DC Einschaltdauer
Schutzart
X Umgebungstemperatur
F, Zugkraft max.
F, Schubkraft max.
4 y
F, Zuhaltekraft
Kette
Anschlusskabel
v Geschwindigkeit
s Hub
L Gesamtlange

Emissions-Schalldruckpegel:

= Integrierte intelligente Regelelektronik S12
= Parallelschaltung von max. 8 Antrieben in einer Gruppe
= Z-Version: Werkseitig programmierbare Riickmeldung Endlage ,,AUF” oder ,,ZU" (max. 24V, 500 mA)

aumullers

= Programmierung von Synchronlauf (max. 4 Antriebe) und Sonderfunktionen

230V AC (50 Hz)

0,13 A

0,2 A

30 W

5 Zyklen (ED 30 % - ON: 3 min. / OFF: 7 min.)

IP 32

-5°C ... +60 °C

250 N

F(N)
250 Zug
200 Pull
150
100 Schub
50 | - Push

0 S (mm)

200 300 400 500 600 800 1000
s> 600 mm nur fur Zugbelastung

1.800 N (befestigungsabhéngig)

Edelstahl, ohne tberstehende Nietkopfe.
Einfache Anbindung an einen Fligelbock.
Kleine Biegeradien ermdglichen groBe

Offnungswinkel bei geringer Fliigelhthe.

Halogenfrei, grau 6 x 0,75 mm2, ~3 m
X 8,0 mm/s hY 8,0 mm/s

50 - 1000 mm
siehe Bestelldaten

<70dB (A)

KS2 (24V DC/230VAQ)
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BESTELLDATEN
s [mm] L [mm] Version Farbe VE/Stck. Art.-Nr.
KS2 200 S12 230V R (rechts) E6/C-0 1 494020
KS2 200 S12 230V R Z E6/C-0 1 494023
200 475 .
KS2 200 S12 230V L (links) E6/C-0 1 494120
KS2 200 S12 230V LZ E6/C-0 1 494123
KS2 300 S12 230V R (rechts) E6/C-0 1 494030
KS2 300 S12 230V RZ E6/C-0 1 494033
300 520 ,
KS2 300 S12 230V L (links) E6/C-0 1 494130
KS2 300 S12 230V LZ E6/C-0 1 494133
KS2 400 S12 230V R (rechts) E6/C-0 1 494040
KS2 400 S12 230V R Z E6/C-0 1 494043
400 570
KS2 400 S12 230V L (links) E6/C-0 1 494140
KS2 400 S12 230V LZ E6/C-0 1 494143
KS2 500 S12 230V R (rechts) E6/C-0 1 494050
KS2 500 S12 230V R Z E6/C-0 1 494053
500 685
KS2 500 S12 230V L (links) E6/C-0 1 494150
KS2 500 S12 230V LZ E6/C-0 1 494153
KS2 600 S12 230V R (rechts) E6/C-0 1 494060
KS2 600 S12 230V R Z E6/C-0 1 494063
600 685
KS2 600 S12 230V L (links) E6/C-0 1 494160
KS2 600 S12 230V LZ E6/C-0 1 494163
KS2 800 S12 230V R (rechts) E6/C-0 1 494080
KS2 800 S12 230V R Z E6/C-0 1 494083
800 765
KS2 800 S12 230V L (links) E6/C-0 1 494180
KS2 800 S12 230V LZ E6/C-0 1 494183

ERLAUTERUNGEN ZUM PRODUKT-ETIKETT

Das Produkt-Etikett informiert Gber: Beispielhafte Darstellung
e Hersteller-Anschrift, Produkt-Bezeichnung Zulassung
o Artikel-Nummer und Artikelbezeichnung, - = ‘vL ‘[v \
e Technische Merkmale, aumtullers XXX ) c €
e Herstellungsdatum mit Version der Firmware o672 Micrhaupten window drive E
e Seriennummer Made in Germany e [H[
+ Zuessing e e

IN’:‘. Xxx A D(.Z:xxx cycles EE —_:Is)ﬁ:te: l:xv;\:gx‘lx;x(zo

Beschadigte Produkte diirfen keinesfalls | { IIIIININRNINININI 1 ArtoAl oo =<1
in Betrieb genommen werden. Serien-Nummer

Symbole siehe:
Technische Daten Artikel-Nummer

Bei Reklamationen bitte Seriennummer (SN) angeben Herstellungsdatum mit
(siehe Produkt-Etikett). Version der Firmware

ERLAUTERUNGEN ZUR Z-VERsIoN (z.B. KS2 600 S12 24V Z)

Antriebe mit Z-Version (z.B. KS2 600 S12 24V Z) haben | Der potenzialfreie Kontakt (max. 24V, 500 mA) signalisiert
einen zusatzlichen potenzialfreien SchlieBer-Kontakt mit | die Endlage ,ZU" .
Anschluss fiir ein externes Auswertgerat.

KS2 (24V DC/230VAQ)




DATENBLATT aumuuerl

DatensLatT KS2 S12 230V AC TANDEM-SET

Set A Set B

= Anwendung: Liftung

e = Werkseitig konfiguriertes Set bestehend aus:
= Master: KS2 xxx S12 230V AC R/L mit Spannungsausgang 24V DC
= Slave: KS2 xxx S12 24V DC R/L mit Anschlusskabel auf Motorseite
KS2 xxx S12 24V DC L-K mit Anschlusskabel auf Kettenseite
. % = Parallelschaltung von max. 8 Sets in einer Gruppe

= Anschlussdose bauseitig

Optionen:
= Programmierung von Sonderfunktionen und Folgesteuerungen mit Verriegelungsantrieben (S3 /7 S12)

= Anschlussmaoglichkeit direkt im Antriebsgehause auf Anfrage

TECHNISCHE DATEN

U, Bemessungsspannung 230V AC (50 Hz)
I Bemessungsstrom 0,15 A
1 Abschaltstrom 0,2A
P, Bemessungsaufnahme 35 W
DC Einschaltdauer 5 Zyklen (ED 30 % - ON: 3 min. / OFF: 7 min.)
&2 Schutzart IP 32
- § ,ﬂ’ Umgebungstemperatur -5°C ... +60°C
B F, Zugkraft max. 2 x250N
F,  Schubkraft max. F (N)
500 (g —e 29
400
300
200 Schub
100 Push
0 | S (mm)
200 300 400 500 600
s> 600 mm nur fur Zugbelastung
F,  Zuhaltekraft 1.800 N (befestigungsabhéngig)
Kette Edelstahl, ohne Uberstehende Nietkopfe.
Einfache Anbindung an einen Fligelbock. Kleine Biegeradien
ermdaglichen groBe Offnungswinkel bei geringer Fliigelh®he.
Anschlusskabel Master: Halogenfrei, grau 6x0,75mm?, ~3m
3x0,5 mm2 ~3m
Slave:  Halogenfrei, grau 3x0,5 mm? ~3m
w” v Geschwindigkeit X 8,0 mm/s l 8,0 mm/s
S Hub 50 - 1000 mm
L Gesamtlange siehe Bestelldaten
Emissions-Schalldruckpegel: <70 dB (A)
BESTELLDATEN BESTELLDATEN
S L . VE / S L . VE/
] Version Stek. Art.-Nr. il i Version Stk Art.-Nr.
KS2 200 S12 230V Set A (R/R) 1 494220 KS2 500 S12 230V Set A (R/R) 1 494250
200 | 475 | KS2 200 S12 230V Set B (/L) 1 494320 500 | 685 | KS2 500 S12 230V Set B (UL) 1 494350
KS2 200 S12 230V Set C (R/ L-K) 1 494420 KS2 500 S12 230V Set C (R/ L-K) 1 494450
KS2 300 S12 230V Set A (R/R) 1 494230 KS2 600 S12 230V Set A (R/R) 1 494260
300 520 KS2 300 S12 230V Set B (/L) 1 494330 600 685 KS2 600 S12 230V Set B (/L) 1 494360
KS2 300 512 S 230V et C (R/ L-K) 1 494430 KS2 600 S12 230V Set C (R / L-K) 1 494460
KS2 400 S12 230V Set A (R/R) 1 494240 KS2 800 S12 230V Set A (R/R) 1 494280
400 570 KS2 400 S12 230V Set B (/L) 1 494340 800 765 KS2 800 S12 230V Set B (L) 1 494380
KS2 400 S12 230V Set C (R/ L-K) 1 494440 KS2 800 S12 230V Set C (R/ L-K) 1 494480

KS2 (24V DC/230VAQ)




aumuuer. DATENBLATT / MONTAGE-VORBEREITUNGEN

( 24av )(230V |

OPTIONEN
Sonderanfertigung VE/Stck. Art.-Nr.
Lackierung Antriebsgehause in RAL-Farben
Lackierpauschale 516030
1- 20 516004
21- 50 516004
bei Bestellung von:
51-100 516004
ab 101 516004
Bei 24V-Antrieb: Verlangerung der Standard-Anschlusskabelldnge auf:

5 m - halogenfrei, grau — 3 x 0,5 mm? 501034
10 m - halogenfrei, grau — 3 x 0,5 mm? 501036

5 m - halogenfrei, grau — 5 x 0,5 mm? 501054
10 m - halogenfrei, grau — 5 x 0,5 mm? 501056
Bei 230V-Antrieb: Verlangerung der Standard-Anschlusskabellénge auf:

5 m - halogenfrei, grau — 6 x 0,75 mm?2 501164
10 m — halogenfrei, grau — 6 x 0,75 mm?2 501166
Bei 24V-Antrieb: Programmierung Mikroprozessor $12
Hubverkirzung elektronisch 24V S12 524190
Programmierung Antriebe 24V / 230V S12 524180
Bei 230V-Antrieb: Programmierung Mikroprozessor $12
Programmierung Antriebsverbund 230V S12 495588
Elektronische Hubverkirzung (Antriebe 230V AC) 495590
Programmierung Antriebe 24V / 230V S12 524180
Optionales Zubehor fiir Antriebe mit $12 VE/Stck. Art.-Nr.
M-COM Konfigurationsmodul fur Antriebs-Verbundsysteme 1 524177

ANTRIEBS-POSITIONIERUNG: SYMMETRIE ODER ASYMMETRIE
Antriebs-Positionierung: Symmetrisch Antriebs-Positionierung: Asymmetrisch
Symmetrische Anlenkung des Fliigelbocks bzw. Konsole Asymmetrische Anlenkung des Fliigelbocks bzw. Konsole kann bei
ist der asymmetrischen immer zu bevorzugen. Platzmangel auf dem Rahmen / Fliigel des Fensters angewendet
Vorteil: werden.
e bei Tandem-Anwendung kann die Kombination der Antriebe Priife:
in R/ L eingesetzt werden ¢ die ungleichmaBige Kraftiibertragung auf das Fenster
e gleichmaBige Kraftiibertragung auf das Fenster e die Fensterstatik (ungleichmaBige Krafteaufteilung)
e gleichmaBiger Fliigelandruck (Dichtigkeit) e den ungleichmaBigen Fliigelandruck (Dichtigkeit)
1/2FAB @ KS2 12FAB KS2
| |
i S
- H - .‘. H
1
i
i —
TN 2N
RN /‘ AN
R i '~ 7 ! '~
R ! N e P .
< = >:< = = < G2 >ie G2 >
! i
P FAB . . FAB R

KS2 (24V DC/230VAQ)




MONTAGE-VORBEREITUNGEN

UsersicHT: ANBAU-VARIANTEN UND IMINDEST-FLUGELHOHEN

Fliigelmontage Rahmenmontage Rahmenmontage
Antrieb Antrieb nicht Antrieb nicht
mitfahrend mitfahrend mitfahrend

einwarts o6ffnend

einwarts offnend

aumullers

Anbau-Varianten: Kippfliigel bei Zugbelastung

auswarts offnend

Konsole: K94 Konsole: K94 Konsole: K129 Konsole: - Konsole: - Konsole:  K96-1 Konsole: K94
Flligelbock: F41 Fliigelbock: F41 Fliigelbock: F41 Flligelbock: F42 Fligelbock: F95 Fliigelbock: F95 Fliigelbock: F41
Antrieb  fest Antrieb  fest Antrieb  fest Antrieb fest Antrieb  fest Antrieb schwenkbar Antrieb  fest
Platzbedarf am Platzbedarf am Platzbedarf am Platzbedarf am Platzbedarf am Platzbedarf am Platzbedarf am
RA: min. 16 mm RA: min. 21 mm RA: min. 25 mm RA: min. 28 mm RA: min. 28 mm RA: min. 30 mm RA: min. 22 mm
Hub FAH min. | Hub FAH min. = Hub FAH min. Hub FAH min. | Hub FAH min. = Hub FAH min. Hub FAH min.
200 325 200 325 200 325 200 425 200 425 200 250 200 325
300 500 300 450 300 450 300 500 300 500 300 325 300 450
400 750 400 550 400 550 400 600 400 600 400 400 400 550
500 975 500 675 500 675 500 775 500 775 500 500 500 675
600 1200 600 800 600 800 600 950 600 950 600 600 600 800
800 1600 800 1080 800 1080 800 1250 800 1250 800 800 800 1080
Siehe Kapitel Siehe Kapitel Siehe Kapitel Siehe Kapitel Siehe Kapitel Siehe Kapitel Siehe Kapitel
MoNTAGE- MoNTAGE- IMOoNTAGE- IMONTAGE- IMONTAGE- MONTAGE- MoONTAGE-
SCHRITT: 5A SCHRITT: 5A SCHRITT: 5A SCHRITT: 5B SCHRITT: 5B SCHRITT: 5¢ SCHRITT: 5D
Anbau-Varianten: Klappfliigel bei Druckbelastung
I I I I I
Rahmenmontage Rahmenmontage Rahmenmontage Fligelmontage = Riegelmontage
Antrieb nicht Antrieb nicht Antrieb nicht Antrieb Antrieb nicht
mitfahrend mitfahrend mitfahrend mitfahrend mitfahrend
auswarts 6ffnend auswarts 6ffnend einwarts 6ffnend einwarts o6ffnend auswarts 6ffnend
|
I I I
Konsole: K130 = Konsole: K94 Konsole: K94 Konsole: K128 ' Konsole: - Konsole: - Konsole: K94 Konsole: K93
Flligelbock: F41 Flligelbock: F41 Fltigelbock: F41 Flligelbock: F41 Flligelbock: F42 Fliigelbock: F95 Flligelbock: F41 Flligelbock: F41
Antrieb  fest Antrieb  fest Antrieb fest gearent  Antrieb  fest Antrieb  fest Antrieb  fest Antrieb  fest Antrieb  fest
Platzbedarf am Platzbedarf am Platzbedarf am AWS 57 RO schico ' Platzbedarf am Platzbedarf am Platzbedarf am
RA: min. 22 mm RA: min. 22 mm RA: min. 22 mm RA: min. 28 mm RA: min. 28 mm RA: min. 16 mm
Hub FAHmin.  Hub FAHmin.  Hub FAHmin. Hub FAHmin. = Hub FAHmin. = Hub FAHmin. @ Hub FAH min. = Hub FAH min.
200 350 200 350 200 400 200 450 200 350 200 350 200 350 200 350
300 400 300 400 300 500 300 500 300 400 300 400 300 400 300 400
400 450 400 450 400 700 400 550 400 450 400 450 400 450 400 450
500 600 500 600 500 800 500 700 500 700 500 700 500 600 500 600
600 600 600 600 600 600 600 600
800 800 800 800 800 800 800 800
Siehe Kapitel Siehe Kapitel Siehe Kapitel Siehe Kapitel Siehe Kapitel Siehe Kapitel Siehe Kapitel Siehe Kapitel
MONTAGE- IMONTAGE- IMONTAGE- MONTAGE- MONTAGE- MoNTAGE- IMONTAGE- MoONTAGE-
SCHRITT: 5E SCHRITT: 5F ScHRITT: 56 SCHRITT: 5H SCHRITT: 51 SCHRITT: 51 SCHRITT: 5J SCHRITT: 5k

Werte sind ermittelt bei:

Fliigelgewicht: max. 30 kg/m?

Fliigelbreite: max. 1200 mm (mit 1 Antrieb)
Fliigel-Uberschlag: 10 mm

KS2 (24V DC/230VAQ)
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MONTAGE-VORBEREITUNGEN

ZusAatz-BesTeLLuNG: FUR ANTRIEBS-KETTE MIT ,, EINSEITIG GERECKTE KETTE"

AM DREHFLUGEL

Zusatz-Bestellung

Rechts: Version 2
fiir Fenster DIN links

Links: Version 1
fir Fenster DIN rechts

[ Art.Nr.521524

[ Art.Nr.521526

Einseitig gereckte Kette

Einseitig gereckte Kette

(NsK]

Drehfenster mit einseitig gereckter Kette

)
%@@

Q
(KS2 L}—>
(Rechter Antrieb) (Linker Antrieb)

o

Kettenriicken oben
der einseitig
gereckten Kette

Version 2 Version 1
' “$o? : “gjp?
G I = T T T
fiir Fenster fir Fenster
I DIN links DIN rechts I
Mindestfliigelbreiten (FAB) am Drehfliigel / 60°
| | L

Rahmenmontage Fliigelmontage
Antrieb nicht mitfahrend Antrieb mitfahrend

einwarts 6ffnend einwarts o6ffnend

I I
Konsole: K94
Fliigelbock:  F41
Antrieb: fest

Konsole: -
Fliigelbock:  F42
Antrieb: fest

Platzbedarf am RA: min. 28 mm Platzbedarf am RA: min. 21 mm

Hub  FAB min. Of;’i':l'(“gs' Hub  FAB min. Ofnfl’i‘:"(‘(gs'
400 400 | ~60° 400 400 | -~ 60°
500 500 @ ~60° 500 500 @ ~60°
600 600 @ ~60° 600 600 | ~60°

Zusatzbestellung erforderlich!

Artikel-Nr. 521524 - Antrieb ,Rechts” fiir Fenster DIN links
Artikel-Nr. 521526 - Antrieb , Links”  fiir Fenster DIN rechts

KS2 (24V DC/230VAQ)




MONTAGE-V ORBEREITUNGEN aumuuerl

MoaLicHER MeHRFACHBETRIEB UBER M-COM [ 24V ] [ZBOVJ
Moglicher Mehrfachbetrieb bei KS2 S12 in 24V DC iiber M-COM
Mehrfachbetrieb Version: Rechts Mehrfachbetrieb Version: Links
Konfiguration Mehrfachbetrieb iiber M-COM Konfiguration Mehrfachbetrieb iiber M-COM
143 143
€ —%. o 7
L1483 143
€ — N — 7 -
143 — m 143 m
€ o : % M-COM fc : & ? M-COM
. - 143 Maximal sind vier 143 - Maximal sind vier
A o % — Einzel-Antriebe mdglich. g@' - 7 — Einzel-Antriebe maglich.
Mehrfachbetrieb Kombination: Rechts + Links
(Master | (Slave |
143 SR | I | -
A= 2€
Optional:

Anschluss mit Verriegelungsantrieb méglich
(Siehe Kapitel ,, ELEKTRISCHER ANSCHLUSS )

{Rahmenmontage] {Fliigelmontage } {Rahmenmontage} {Flﬁgelmontage }
Méglicher Mehrfachbetrieb bei KS2 $12 in 230V AC
Mehrfachbetrieb Set A (Version: Rechts) Mehrfachbetrieb Set B (Version: Links)
Slave 24V R| _ 283 Master 230V R 283 283 | Master 230V L 283 |Slave 24V L
\ = @ﬁf: —¢ s Y e 7
24V DC, halogenfrei 230V AC, halogenfrei \230V AC, halogenfrei 24V DC, halogenfrei
ca.3m, 3 x0,5 mm? ca.3m, 6 x 0,75 mm? ca.3m, 6 x 0,75 mm? ca.3m, 3 x 0,5 mm?

Rahmenmontage Fliigelmontage Rahmenmontage Fliigelmontage

Mehrfachbetrieb Set C (Kombination: Master R + Slave L (K))

Slave L (K)]  [Slave L (K) Master R| (Master R

230V AC, halogenfrei
ca.3m, 6 x 0,75 mm?

Anschlussdose
bauseits

U (A}

Master 230V R

24V DC, halogenfrei
ca.3m, 3x 0,5 mm?

AR

Slave 24V L (K)

{Rahmenmontage} [Flﬁgelmontage} {Rahmenmontage} [Flﬁgelmontage}

KS2 (24V DC/230VAQ)
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MONTAGE-VORBEREITUNGEN

IMONTAGE-SCHRITT 1: PRUFUNG VOR DER IMONTAGE

Wichtige Anweisungen fiir sichere Mon-
tage. Alle Anweisungen beachten, fal-

sche Montage kann zu ernsthaften Ver-
letzungen fiihren!

Lagerung der Antriebe auf der Baustelle

Es sind SchutzmaBnahmen gegen Beschadigung, Staub,
Feuchte oder Verschmutzung zu ergreifen. Die Antriebe diir-
fen nur in trockenen und gut beliifteten Rdumen zwischen-
gelagert werden.

Priifung der Antriebe vor dem Einbau

Die Antriebe und des Fenster sind vor der Montage auf
ihren guten mechanischen Zustand und auf Vollstandigkeit
zu priifen. Die Ketten / Spindeln der Antriebe missen sich
leicht aus- und einfahren lassen. Der Fensterfliigel muss
leichtgangig und gewichtsmaBig ausgeglichen sein.

Fir die Prifungen empfehlen wird den
Einsatz unseres Priifkoffers fiir Antriebe

mit Bemessungsspannung 24V=/ 230V~
(siehe Tabelle unten). Beschadigte Pro-
dukte dirfen keinesfalls in Betrieb ge-
nommen werden.

Prufkoffer fiir Antriebe

Best.-Nr.: 533981

Anwendung: Priifkoffer zur Uberpriifung der Lauf-
richtung und der Kommunikation von
Antrieben 24V DC oder 230V AC
(inkl. Akkus)

Versorgungsspannung: 230V AC

Antriebsarten: 24V DC/ 230V AC

Antriebsstrom: max. 3 A

Display: Antriebsstrom, Akku-Ladung
Umgebungstemperatur: -5 °C... + 40 °C
Kunststoffgehduse: 250 x 220 x 210 mm
Gewicht: ca. 3,6 kg

Merkmal / Ausstattung:  Bedienelemente: 2 Schalter + 1 Taster

[0}
A
oFF on
2y
Taster ater
—] g P sk
.| 1% O
o e ot o .

Priifkoffer / Test Kit
24V= [ 230V~

&) 3

B

Der Priifvorgang der Antriebe darf nur auf einer rutschfes-
ten und sicheren Auflage oder einer Priifvorrichtung statt-
finden. Wéhrend des Probebetriebs darf in das Priifelement
nicht eingegriffen werden. Die Priifung darf nur durch oder
unter der Aufsicht von Fachpersonal durchgefiihrt werden.

Bei der Priifung von Kettenantrieben muss die Kette im ca.
90° Winkel aus- und einfahren. Bei Spindelantrieben im
runden Gehauserohr sind die Spindelrohre vor Priifbeginn
gegen selbstandiges Drehen zu sichern, um Abweichungen
im Wegerfassungssystem zu vermeiden.

Priifung der bestimmungsgemaBen Verwendung

Der geplante Einsatz des Antriebs ist auf Ubereinstimmung
mit der bestimmungsgemaBen Verwendung zu priifen. An-
derweitige Anwendung des Antriebs flihrt zum Verlust des
Anspruchs auf Haftung und Gewahrleistung.

Vorhersehbare Fehlanwendung

Vorhersehbare Fehlanwendungen der Antriebe miissen un-

bedingt vermieden werden! Hier ein paar Beispiele:

e 24V DC nicht direkt an 230V AC anschlieBen!

e Synchronlauf und Folgesteuerung bei Antrieben im
Mehrfach-Verbund beachten,

e Antriebe nur im Innenbereich einsetzten,

e zusatzliche Krafteeinwirkungen, wie z.B. Querkrafte ver-
meiden.

Mechanische Anforderungen priifen

Vor Beginn der Montagearbeiten ist zu priifen ob:

e die Auflageflachen und die Profilstatik fiir die Lastlber-
tragung ausreichen,

e eine Stiitzkonstruktion zur sicheren Befestigung der An-
triebe notwendig ist,

e Kaltebriicken (thermische Trennung) an den Angriffs-
punkten vermeidbar sind,

e ausreichend Platz fiir die Schwenkbewegung des An-
triebs vorhanden ist.

Falls nicht, sind GegenmaBnahmen einzuleiten!

Die Auflageflachen der Konsolen bzw. Fliigel-
bocke miissen komplett auf dem Fenster-
bzw. Rahmenprofil aufliegen. Es darf nicht zu
Kippbewegungen der Befestigungsteile beim
Auf- und Zufahren der Antriebe kommen. Am
Fensterprofil muss eine sichere und feste Be-
festigung gewahrleistet sein.

Die ausreichende mechanische Steifheit
der Befestigungsart sowie der Schwenk-

bereich des Antriebs sind unbedingt zu
beacen!

Falls diese nicht gewahrleistet sind, muss
eine andere Befestigungsart bzw. ein an-
derer Antriebstyp gewahlt werden.

KS2 (24V DC/230VAQ)
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MONTAGE-VORBEREITUNGEN

aumullers

IMONTAGE-SCHRITT 2: MONTAGE-VORAUSSETZUNG UND IMONTAGE-VORBEREITUNG

Bei der Montage der Antriebe missen folgende Bedingun-
gen erfiillt sein, damit sie ordnungsgemal und ohne Beein-
trachtigung der Sicherheit und der Gesundheit von Personen
mit anderen Teilen und einem Fenster zu einer vollstandigen
Maschine zusammengebaut werden kénnen:

1. Die Ausfiihrung des Antriebs muss der Anforderung ent-
sprechen.

2. Das Befestigungszubehor (Fliigelbock, Konsole) muss
zum Fensterprofil passen; die profilabhangigen Bohr-
bilder sind einzuhalten.

3. Der Platzbedarf auf Blendrahmen- und Fligelprofil
muss fiir die Montage des Antriebs ausreichen.

4. Das Fenster muss sich vor der Montage in einem ein-
wandfreien, mechanischen Zustand befinden. Es muss
sich leicht 6ffnen und schlieBen lassen.

5. Die Befestigungsmittel zur Montage des Antriebs
miissen zum Fenstermaterial passen (siehe Tabelle).

Holzschrauben:
z.B. DIN 96, DIN 7996, DIN 571

Halbrund mit Schlitz,
Halbrund mit Kreuzschlitz,
Sechskant, Sonderform

Holz-Fenster

Gewindefurchende Schrauben, Gewindeschrauben,
Blechschrauben:
z.B.1SO 4762, 1SO 4017, ISO 7049, 1SO 7085, DIN 7500

Zylinderkopf mit Innensechskant, Innenvielzahn (Torx),
Kreuzschlitz, AuBensechskant

Stahl-, Edelstahl-,
Aluminium-Fenster

Blindeinnietmutter

Schrauben fiir Kunststoff:
z.B. DIN 95606, DIN 95607, 1SO 7049,
ISO 7085, DIN 7500

Halbrund mit Kreuzschlitz, AuBensechskant,
Torx

Kunststoff-
Fenster
Empfehlung:
durch zwei
Kammerstege
einschrauben

Benotigtes Werkzeug

Markierstift,

Korner,

Hammer,

Schraubendreher (Kreuz-, Torx-Aufnahme)

GroBe nach bauseitigen Gegebenheiten,
Innensechskantschliissel Gr.3/4/5/6,
Drehmomentschliissel,

Bohrmaschine,

Schraubensicherungsklebstoff,

evtl. ein Werkzeug fiir Blindeinnietmuttern (GroBe 6).

Fensterdaten vor Ort priifen.

e FAB und FAH messen.

¢ Fliigelgewicht priifen / berechnen.
Falls unbekannt, kann dies naherungsweise mit folgen-
der Formel ermittelt werden:

G (Fliigelgewicht) = FAB * FAH * Glasdicke * 2,5 * 1,1
kgl [m  [m]  [mm] Glas-  Rahmen-
dichte anteil
e Bendtigte Antriebskraft prifen / berechnen und mit
Antriebsdaten vergleichen. Falls unbekannt, kann dies
naherungsweise mit folgender Formel ermittelt werden:

5.4 * G [kg] * s [m] 5,4 * G [kg] * FAH [m]

FINl= FIN] =
Fassade a[m] Dach am]
a = Abstand Angriffspunkt zum Fliigelband
F = Antriebskraft
= Hub

]
' [

Lieferumfang:

Artikelmenge vor der Montage gemaB Lieferschein auf
Vollstandigkeit priifen.

Zubehor zum Kettenantrieb

|y
= = Montage-Anweisung
fir Kettenantriebe
) (deutsch / englisch)

Information

Warnzeichen-Aufkleber
»Quetschgefahr” (1x)

KS2 (24V DC/230VAQ)




aumuller. FLUGELBOCKE BESTIMMEN

MONTAGE-SCHRITT 3: FLUGELBOCKE BESTIMMEN

Bohrbilder von Fliigelbocke
Fliigelbock F17 Fliigelbock F18 Fliigelbock F18-1

|
DIN427
mit K105 mit K105 mit K105
Fliigelbock F19 Fliigelbock F20 Fliigelbock F21

A 70

@55

u’" \ ......
© i | M3x25
T DIN427
35 :
| N
M3x25 |-~ S ~
l \\“““““ 15) é/ &
N 2 = N
@““ o o | L
0 0 ,é//'\‘
@55 ] s
(x2)
mit K105 mit K105 K128, K130
Fliigelbock F35 Fliigelbock F37 Fliigelbock F41
0,
[sp]
?
N
M3x25
DIN427
@55
(x2)
DIN427
mit K93, K94, K129, K130 mit K93, K94, K129, K130 mit K93, K94, K129
Fliigelbock F42 Fliigelbock F95
[ Ep P P
l M3x25
~| oo 55

KS2 (24V DC/230VAQ)
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KONSOLEN BESTIMMEN aumuuerl

MONTAGE-SCHRITT 4: KONSOLEN BESTIMMEN

Bohrbilder von Konsolen

Konsole K105-B Konsole K105-A Konsole K105-A-W77
3 @55/10,4 @5,5/ 10,4
- (2x) NA (2x) N
9 0 gI 9 .
. o (20 (2x)
” e
Q‘ * .3**/.
mit F17, F18, F19, F20 mit F17 mit F18-1
Konsole K106 Konsole K93 Konsole K94

R4
W 55x 24,5
(2x)

55x18,5

o ol
ol ® .. (2x)
Sl < f
o ) X

32

@5,5 (2x)

mit F19, F20 mit F41 mit F35, F37, F41
Konsole K96-1

Konsole K128

0
@55 55x95
() (29 0

—

@6 / 310

mit F95 mit F35, F37, F41 bei Dachflachenfenster Schiico AWS 57RO
Konsole K130 Konsole B1 Konsole K125
25

@5,5 (2x)
@14,5

25,5/ @10
(2%)

an Senk-Klappfenster Schiico AWS102 SK an Lichtkuppel mit F41 und K125 an Lichtkuppeln mit B1 und F41

KS2 (24V DC/230VAQ)
23



aumullers

ANWENDUNGSBEISPIELE

Klappfliigel auswarts
Rahmenmontage

Darstellung am Alu-Fenster

Klappfliigel auswarts

Rahmenmontage
53 N
4 12 41
S L =
— i3y[ = E?{{f&o o /2
p —forom
I~ = -
Tl
S

Darstellung am Alu-Fenster

Kippfliigel einwarts

ANWENDUNGSBEISPIELE

Kippfligel einwarts
Fliigelmontage

F41

16

9

55

e

Darstellung am Alu-Fenster

Kippfligel einwarts
Rahmenmontage

12-18

30

Kippfliigel einwarts

Fliigelmontage

25

12-24

Darstellung am Holz-Fenster

Kippfliigel einwarts

Rahmenmontage

[ ]

]

T
!

1

max. 33

Darstellung am Stahl-Fenster

Kippfliigel einwarts

Rahmenmontage Profileinbau
4 K106
C_§ %
| OXO)|
3 \V/ 5”{@@“ -
: 1)

Darstellung am Alu-Fenster

KS2 (24V DC/230VAQ)
24

25

Q

Darstellung im Alu-Profil

A7

Rahmenmontage

Darstellung am Alu-Fenster

Klappfliigel auswarts

26

K128

Darstellung am Alu-Fenster (Fassade)




BoHRBILD FUR KONSOLEN UND FLUGELBOCKE aumu"er.

IMONTAGE-SCHRITT 5A: BoHRrsILD FUR KonsoLen K94 / K129 unp FLiGewsock F41

Solo-Anwendung KS2 xxx / Version: Rechts (Kipp - einwarts)
’ B R Mégliche Varianten
< © h g
‘I‘I' ‘I'I’ € A N Kipp - einwarts
<+ Fa) [ 144 [24V) > @ Klapp - einwarts
3 @ - ’ 284 230V o
- Dreh - einwarts
—— - - & R R-_--{_’-’- > Y Schwingfligel
5 ‘ - \# Version Links (L): wie Rechts (R),
R (AK] jedoch spiegelbildlich
‘ \ Bei Montage von zwei Antrieben
8 12 ; 12 > ol¢ 8 (Tandem-Betrieb) ist ein Mindest-
) C 124 - abstand von 50 mm zwischen den
- T 264 ' Antrieben zu beriicksichtigen.
1/2 FAB :
‘
- FAB min.: X=Symmetrisch / Y = Asymmetrisch R
Hub Hub Hub Hub Hub Hub Hub Hub Hub Hub
200 300 400 500 + 600 800 200 300 400 500 + 600 800
A 337 382 432 547 627 A 477 522 572 687 767
B 351 396 446 561 641 B 491 536 586 701 781
C 173 218 268 383 463 C 173 218 268 383 463
X >385 > 475 >575 >805 > 965 X >575 >575 >575 >805 > 965
Y >335 >380 >430 >545 >625 Y >475 >520 >570 >685 >765
( 24V J(230V] Zugbelastung - Fliigelmontage - Antrieb mitfahrend (Kipp - einwarts)
Konsole: K94 Platzbedarf am Konsole: K94 Platzbedarf am Konsole: K129  Platzbedarf am
Fligelbock: F41 Rahmen: 16 mm Fliigelbock: F41 Rahmen: 21 mm Fliigelbock: F41 Rahmen: 25 mm
Antrieb:  fest Antrieb:  fest Antrieb:  fest

(Fa1) (K129) (KS2)

x;J
K94 €
e <
Fa1 KS2) . 0
®
| g‘,
Mindeste FliigelauBenhdhe (FAH) Mindeste FliigelauBenhdhe (FAH) Mindeste FliigelauBenhdhe (FAH)

Hub 200 300 400 500 600 800 Hub 200 300 400 500 600 800 Hub 200 300 400 500 600 800

Héhe 325 500 750 975 1200 1600 ' Hoéhe 325 450 550 675 800 1080 | Hohe 325 450 550 675 800 1080

KS2 (24V DC/230VAQ)




aumu"er. BOHRBILD FUR KONSOLEN UND FLUGELBOCKE

IMONTAGE-SCHRITT 5B: BoHRBILD FUR KS2-ANTRIEB UND FLUGELBOCKE F42

Solo-Anwendung KS2 xxx / Version: Rechts (Kipp - einwarts)
. < A > Magliche Varianten
Bezugskante
d 143 i (Fa2) 5.5 Kipp - einwarts
‘2832300 ’ @ ' -
| ' \ L) Klapp - einwarts
H N amn - ] — = D h - e art
v é’— R o vm g¢ re o einwarts
: R it Schwingfliigel
: 'y i Version Links (L): wie Rechts (R),
: = jedoch spiegelbildlich
18 l < Bei Montage von zwei Antrieben
! (Tandem-Betrieb) ist ein Mindest-
138 i 1/2 FAB abstand von 50 mm zwischen den
278 230V — Antrieben zu berticksichtigen.
5
FAB min.: X=Symmetrisch / Y = Asymmetrisch

Hub Hub Hub Hub Hub Hub Hub Hub Hub Hub

200 300 400 500 + 600 800 200 300 400 500 + 600 800
A 335 380 430 545 625 A 475 520 570 685 765
B 325 370 420 535 615 B 465 510 560 675 755
X >385 >475 >575 >805 >965 X >575 >575 >575 >805 >965
Y >335 >380 >430 >545 >625 Y >475 >520 >570 >685 >765

[ 24V )[ 230V ) Zugbelastung - Rahmenmontage - Antrieb nicht mitfahrend (Kipp - einwarts)

Konsole: - Platzbedarf am Rahmen: 28 mm Konsole: - Platzbedarf am Rahmen: 28 mm
Fligelbock: F42 Fligelbock: F95
Antrieb: fest Antrieb: fest

Q c 9 C__9] 78

21

Lo,
(=]
N~
Mindeste FliigelauBenhdhe (FAH) Mindeste FliigelauBenhdhe (FAH)
Hub 200 300 400 500 600 800 Hub 200 300 400 500 600 800
Hohe 425 500 600 775 950 1250 Hohe 425 500 600 775 950 1250

KS2 (24V DC/230VAQ)




BoHRBILD FUR KONSOLEN UND FLUGELBOCKE aumu"er.

MONTAGE-SCHRITT 5¢: BoHRrsILD FUR KonsoLE K96-1 + FLUGELBock F95

Solo-Anwendung KS2 xxx / Version: Rechts (Kipp - einwarts)
Detail K96-1 B T -
< N Magliche Varianten
5.5 A
TR < < Kipp - einwarts
/S N~
; —" 144 24V . 1/2FAB - einwa
v‘ (G I ) 5 261 230V {‘ [m] Dreh einwarts
\H-¥T - . .
== i (F95) (Ks2) (K96-1) Schwingfliigel
0 T © ! = S 16 o
~_ L - Version Links (L): wie Rechts (R),
s o jedoch spiegelbildlich
<— HF R v [ 1 2 v &Y e g -
T B—o © A Bei Montage von zwei Antrieben
I | v 1:_, (Tandem-Betrieb) ist ein Mindest-
: o abstand von 50 mm zwischen den
; é Antrieben zu beriicksichtigen.
10 > : 10 >H< §
=
[
(7]
+
’ 129 | c . S
269 (230V) | £
£
FAB min.: X =Symmetrisch / Y = Asymmetrisch

Hub Hub Hub Hub Hub Hub Hub Hub Hub Hub

200 300 400 500 + 600 800 200 300 400 500 + 600 800
A 337 382 432 547 627 A 477 522 572 687 767
B 351 396 446 561 641 B 491 536 586 701 781
C 178 223 273 388 468 C 178 223 273 388 468
X >385 > 475 >575 >805 >965 X >575 >575 >575 >805 >965
Y >335 >380 >430 >545 >625 Y >475 >520 >570 >685 >765

( 2av )( 230V ) Zugbelastung - Rahmenmontage - Antrieb nicht mitfahrend (Kipp - einwarts)

Konsole: K96-1 Schwenkbereich:
Fliigelbock: F95 [ KS2 ca. 8 mm ‘
Antrieb: schwenkbar bei 60° Offnungswinkel

Platzbedarf am Rahmen: 30 mm

max. 24.5

PRV
S

Mindeste FliigelauBenhdhe (FAH) c7
Hub 200 300 400 500 600 800

Héhe 250 325 400 500 600 800

KS2 (24V DC/230VAQ)




aumu"er. BOHRBILD FUR KONSOLEN UND FLUGELBOCKE

MONTAGE-SCHRITT 5D: BoHRBILD FUR KonsoLE K94 + FLiGeLBock F41

Solo-Anwendung KS2 xxx / Version: Rechts (Kipp - auswarts)
< C ple124 N Mégliche Varianten
264 A Kipp - auswarts
8012 12 8 CBezugsjkante Klapp - auswarts
S > Dreh - auswarts
v l Schwingfltigel
Y .
o — 5 Senk-Klappfliigel
i Version Links (L): wie Rechts (R),
: jedoch spiegelbildlich
3 Bei Montage von zwei Antrieben
1/2 FAB | 144 (Tandem-Betrieb) ist ein Mindest-
P 284 230V abstand von 50 mm zwischen den
B A R Antrieben zu beriicksichtigen.
) B R
B FAB min.: X = Symmetrisch / Y = Asymmetrisch N
Hub Hub Hub Hub Hub Hub Hub Hub Hub Hub
200 300 400 500 + 600 800 200 300 400 500 + 600 800
337 382 432 547 627 477 522 572 687 767
351 396 446 561 641 491 536 586 701 781
173 218 268 383 463 173 218 268 383 463

>385 >475 >575 >805 >965
>335 >380 >430 >545 >625

>575 >575 >575 >805 >965
>475 >520 >570 >685 >765

<XNnwW>
<XNwW>

[ 24V )[ 230V ) Zugbelastung - Rahmenmontage - Antrieb nicht mitfahrend (Kipp - auswarts)

Konsole: K94
Fligelbock: F41
Antrieb: fest

Platzbedarf am Rahmen: 22 mm

min. 22

51

26

Mindeste FliigelauBenhdhe (FAH)
Hub 200 300 400 500 600 800

Hohe 325 450 550 675 800 1080

KS2 (24V DC/230VAQ)




BoHRBILD FUR KONSOLEN UND FLUGELBOCKE

aumullers

IMONTAGE-SCcHRITT 5E: BoHRBILD FUR KoNsoLEN K130 unbp FLiGeLBock F21

Solo-Anwendung KS2 xxx / Version: Rechts

& B »
A
) Bezugskant
12 FAB | 143 [ Bezugskante |
283 230V

N

L 1315 (K130)

FAB min.: X = Symmetrisch

72715 230V
/Y = Asymmetrisch

Hub 200 Hub 300
A 335 380
B 350 395
C 180,5 225,5
X >400 >490
Y >350 >395

(_ 24V )( 230V ) Druckbelastung -

Konsole: K130
Fligelbock: F21
Antrieb: fest

Platzbedarf am Rahmen: 22 mm

Hub 400 Hub 500 Hub 200
430 545 A 475
445 560 B 490

275,5 390,5 C 180,5
>590 >820 X >590
>445 >560 Y >490

Mindeste FliigelauBenhdhe (FAH)

Hub 200 300 400

Héhe 350 400 450

500
600

(Klapp - auswarts)

Magliche Varianten
Klapp - auswarts
Dach-Klappfliigel
Senk-Klappfliigel

Version Links (L): wie Rechts (R),
jedoch spiegelbildlich

Bei Montage von zwei Antrieben
(Tandem-Betrieb) ist ein Mindest-
abstand von 50 mm zwischen den
Antrieben zu beriicksichtigen.

Hub 300 Hub 400 Hub 500
520 570 685
535 585 700

225,5 275,5 390,5
>590 >590 >820
>535 >585 >700

Rahmenmontage - Antrieb nicht mitfahrend

(Klapp - auswarts)

J5

min. 22

60

23

KS2 (24V DC/230VAQ)




aumu"er. BOHRBILD FUR KONSOLEN UND FLUGELBOCKE

MONTAGE-SCHRITT 5F: BoHRBILD FUR KonsoLEN K94 unp FLiGeLBock F41

Solo-Anwendung KS2 xxx / Version: Rechts (Klapp - auswarts)
FAB min.: X =Symmetrisch / Y = Asymmetrisch Magliche Varianten
B > Kipp - auswarts
A .
[Egggéggéiiéj < > Klapp - auswarts
5 144 (24V) ;4 1/2 FAB Dreh - auswarts
284 (230V : Schwingfliigel
44‘2= KS2 Senk-Klappfliigel
; Version Links (L): wie Rechts (R),
\ : jedoch spiegelbildlich
; Y
RNl s R |o Bei Montage von zwei Antrieben
Pramm (= 2 — = 3 (Tandem-Betrieb) ist ein Mindest-
R LX) ; ot @ & *_ c abstand von 50 mm zwischen den
‘ — Antrieben zu bericksichtigen.
8,4l 12 ’ 12,]4l8 i
124 c (K94)
264 230V
Hub 200 Hub 300 Hub 400 Hub 500 Hub 200 Hub 300 Hub 400 Hub 500
A 337 382 432 547 A 477 522 572 687
B 351 396 446 561 B 491 536 586 701
C 173 218 268 383 C 173 218 268 383
X >385 >475 >575 >805 X >575 >575 >575 >805
Y >335 >380 >430 >545 Y >475 >520 >570 >685

(_ 24V )( 230V ) Druckbelastung - Rahmenmontage - Antrieb nicht mitfahrend (Klapp - auswirts)

Konsole: K94
Fligelbock: F41
Antrieb: fest

Platzbedarf am Rahmen: 22 mm

26

51

min. 22

Mindeste FliigelauBenhdhe (FAH)
Hub 200 300 400 500

Héhe 350 400 450 600

KS2 (24V DC/230VAQ)




BoHRBILD FUR KONSOLEN UND FLUGELBOCKE

aumullers

IMONTAGE-SCHRITT 5G: BoHRBILD FUR KonsoLEN K94 unp FLiGeLBock F41

Solo-Anwendung KS2 xxx / Version: Rechts

(Klapp - auswarts)

Magliche Varianten

. FAB min.: X =Symmetrisch / Y = Asymmetrisch
X B Kipp - auswarts
) A > Klapp - auswarts
< Bezugskante B --
12FAB |, 144 (287 # Dreh. " auswarts
T 284 @30V Schwingfligel
4‘2 Senk-Klappfliigel
KS 2 N Version Links (L): wie Rechts (R),
N l jedoch spiegelbildlich
; Bei Montage von zwei Antrieben
L 1 (Tandem-Betrieb) ist ein Mindest-
g 2o abstand von 50 mm zwischen den
K ; Antrieben zu beriicksichtigen.
8 ,lele12 i 12 1 ele8
‘ j c | 124 R
" 264 230V
230V
Hub 200 Hub 300 Hub 400 Hub 500 Hub 200 Hub 300 Hub 400 Hub 500
A 337 382 432 547 A 477 522 572 687
B 351 396 446 561 B 491 536 586 701
C 173 218 268 383 C 173 218 268 383
X >385 >475 >575 >805 X >575 >575 >575 >805
Y >335 >380 >430 >545 Y >475 >520 >570 >685

(_24v )( 230V ) Druckbelastung - Rahmenmontage - Antrieb nicht mitfahrend (Klapp - auswarts)

Konsole: K94
Fligelbock: F41
Antrieb: fest, gedreht

Platzbedarf am Rahmen: 22 mm

Mindeste FliigelauBenhdhe (FAH)

Hub 200 300 400 500

Héhe 400 500 700 800

39

min. 22

KS2 (24V DC/230VAQ)




aumullers

BOHRBILD FUR KONSOLEN UND FLUGELBOCKE

IMONTAGE-SCHRITT 5H: BoHRBILD FUR KonsoLEN K128 unbp FLiGeLBock F21

Solo-Anwendung KS2 xxx / Version: Rechts

FAB min.: X = Symmetrisch

/Y = Asymmetrisch

A 4

(Klapp - auswarts)

Magliche Varianten

€ B » Kipp - auswarts
< A Klapp - auswarts
143 i C -
FL ¢ Dreh - auswarts
(FL 283 30V - _
32 Version Links (L): wie Rechts (R),
hERd jedoch spiegelbildlich
“," Bei Montage von zwei Antrieben
<l i = (Tandem-Betrieb) ist ein Mindest-
N abstand von 50 mm zwischen den
A
Antrieben zu beriicksichtigen.
N < 14
28] 124 _|_1/2FAB
ol 264230V
? iz
i
Hub 200 Hub 300 Hub 400 Hub 500 Hub 200 Hub 300 Hub 400 Hub 500
A 335 380 430 545 A 475 520 570 685
B 365 410 460 575 B 505 550 600 715
C 192 237 287 402 C 192 237 287 402
D 325 370 420 535 D 465 510 560 675
X >415 >505 >605 >835 X >605 >605 >605 >835
Y >365 >410 >460 >575 Y >505 >550 >600 >715

( 24v )( 230V ) Druckbelastung - Rahmenmontage - Antrieb nicht mitfahrend (Klapp - auswarts)

Konsole: K128
Fliigelbock: F21
Antrieb: fest

Montage in Schiico AWS 57RO

Mindeste FliigelauBenhdhe (FAH)

Hub 200 300 400 500

Héhe 450 500 550 700

KS2 (24V DC/230VAQ)




BoHRBILD FUR KONSOLEN UND FLUGELBOCKE

aumullers

IMONTAGE-SCHRITT 51 BoHRBILD FUR KS2-ANTRIEB UND FLUGELBOCKE F42

Solo-Anwendung KS2 xxx / Version: Rechts

FAB min.: X = Symmetrisch / Y = Asymmetrisch

<« 5 - >
138
278 (230V
Bezugskante ﬂmk @
~ |/
- hJ
v
A/ L
i e E— 7 s D
© \ i
25,5 1/2FAB | 143 (24V)
? 283 230V
< A »
Hub Hub Hub Hub Hub
200 300 400 500 + 600 200
A 335 380 430 545 A 475
B 325 370 420 535 B 465
X >380 >470 >570 >800 X >570
Y >335 >380 >430 >545 Y >475

(_ 24V )( 230V ) Druckbelastung - Rahmenmontage - Antrieb nicht mitfahrend

Hub
300

520
510
>570
>520

(Klapp - einwarts)

Magliche Varianten

Kipp - einwarts
Klapp - einwarts
Dreh - einwarts
Schwingfligel

Version Links (L): wie Rechts (R),
jedoch spiegelbildlich

Bei Montage von zwei Antrieben
(Tandem-Betrieb) ist ein Mindest-
abstand von 50 mm zwischen den
Antrieben zu berticksichtigen.

Hub Hub
400 500 + 600
570 685
560 675
>570 >800
>570 >685

(Klapp - einwarts)

Konsole: - Platzbedarf am Rahmen: 28 mm Konsole: - Platzbedarf am Rahmen: 28 mm
Fliigelbock: F42 Fliigelbock: F95
Antrieb: fest Antrieb: fest
N
& 78
K .
3
€
Fle
AW o
-]
Y VaAY N
Q rﬂ_ﬂ O oy E
(DD + €
KS 2 F95
Mindeste FliigelauBenhdhe (FAH) Mindeste FliigelauBenhdhe (FAH)
Hub 200 300 400 500 Hub 200 300 400 500
Hohe 350 400 450 700 Hohe 350 400 450 700

KS2 (24V DC/230VAQ)




aumu"er. BOHRBILD FUR KONSOLEN UND FLUGELBOCKE

MONTAGE-SCHRITT 5J: BoHRBILD FUR KonsoLEN K94 unp FLiGeLBock F41

Solo-Anwendung KS2 xxx / Version: Rechts (Klapp - einwarts)
FAB min.: X =Symmetrisch / Y = Asymmetrisch R Mogliche Varianten
Kipp - einwarts
@ < ;(23: 22?:)\</ >|e c > Klapp - einwarts
Dreh - einwarts
8 N 48 Version Links (L): wie Rechts (R),
jedoch spiegelbildlich
Bei Montage von zwei Antrieben
il (Tandem-Betrieb) ist ein Mindest-
\ < abstand von 50 mm zwischen den
/ =p---- o Y Antrieben zu berlicksichtigen.
i ]
144 i 1/2 FAB
e
284 230V (Ko4)
< B »
Hub 200 Hub 300 Hub 400 Hub 500 Hub 200 Hub 300 Hub 400 Hub 500
A 337 382 432 547 A 4717 522 572 687
B 351 396 446 561 B 491 536 586 701
C 173 218 268 383 C 173 218 268 383
X >385 >475 >575 >805 X >575 >575 >575 >805
Y >335 >380 >430 >545 Y >475 >520 >570 >685

( 24v )( 230V ) Druckbelastung - Fliigelmontage - Antrieb mitfahrend (Klapp - einwarts)

Konsole: K94 -
Fliigelbock: F41 >
Antrieb: fest
Platzbedarf am Rahmen: 16 mm
IC
55
~p

- @ =00 O,

0

o)

—

min. 12
max. 18

39

min. 16

0 0 Fa1
Whe=eos
: . " &
Mindeste FliigelauBenhdhe (FAH)
Hub 200 300 400 500 R 0
Hohe 350 400 450 600 [

KS2 (24V DC/230VAQ)




BoHRBILD FUR KONSOLEN UND FLUGELBOCKE

aumullers

IMONTAGE-SCHRITT 5K: BoHRBILD FUR KonsoLEN K93 unp FLiGeLBock F41

Solo-Anwendung KS2 xxx / Version: Rechts

FAB min.:

X = Symmetrisch

/Y = Asymmetrisch

h 4

<

v

h 4

(_ 24V )( 230V ) Druckbelastung - Riegelmontage - Antrieb nicht mitfahrend

Konsole: K93
Fliigelbock: F41
Antrieb: fest

Platzbedarf
fiir Konsole mit Antrieb: 30 mm

Bohrungen oben

Bohrungen unten

(Laschen nach auBen) (Laschen nach innen)

Mindeste FliigelauBenhdhe (FAH)

Hub 200 300 400

Héhe 350 400 450

500
600

(Klapp - auswarts)

Magliche Varianten
Kipp - auswarts
Klapp - auswarts

Senk-Klappfliigel

@ AK) Lichtkuppel
| Dach-Kippfligel
é./‘_" . Dach-Klappfliigel
- e , 7777777777777777 v Version Links (L): wie Rechts (R),
! jedoch spiegelbildlich
7, 13 :M 8, 7 Bei Montage von zwei Antrieben
[% [@ 131 ;4 c s (Tandem-Betrieb) ist ein_ Mindest-
271 [230V] i abstand von 50 mm zwischen den
B A R Antrieben zu beriicksichtigen.
161 ‘
301 [230V
Hub 200 Hub 300 Hub 400 Hub 500 Hub 200 Hub 300 Hub 400 Hub 500
A 337 382 432 547 A 477 522 572 687
B 351 39% 446 561 B 491 536 586 701
Konsole K93 innen Konsole K93 innen
C 180 225 275 390 C 180 225 275 390
X >385 >475 >575 >805 X >575 >575 >575 >805
Y >335 >380 >430 >545 Y >475 >520 >570 >685
Konsole K93 auBen Konsole K93 auBen

D 210 255 305 420 D 210 255 305 420
X >445 >535 >635 >865 X >635 >635 >635 >865
Y >395 >440 >490 >605 Y >535 >580 >630 >745

(Klapp - auswarts)

KS2 41
F41
o
(&) |
- o
] * >
4 = =3 £
] s
% EE
T :
0 y & Y ‘
v 2 | 3 | [Ke3
Sl e amnean s | |
0 Schiico FW50
/4

KS2 (24V DC/230VAQ)




BOHRBILD FUR KONSOLEN UND FLUGELBOCKE

aumullers

BoxraiLD FUR KonsoLen K94 / K129
UND FLoGeLBock F41 (ANTRIEB SEITLICH)

Tandem-Anwendung KS2 xxx / Kombination Rechts / Links

IMONTAGE-SCHRITT 5L: [NSK][ 24V ]

(Kippfliigel - einwarts)

FAB = max. 1200

Fenster-Angaben >
Hub A B C X 6#'::;19
200 337 351 173 =385 60°
300 382 396 218 2475 600 | | | —— |« {Bezugskante]
400 432 446 268 >575  60° o
500 547 561 383 >805 60° ~ s
600 547 561 383 >805 60° - EL|
800 627 641 463 >965  60° Schnitt: 3 (3l [min.3
siehe unten - s
& 7y
v i N
. . o 'y A <
Ab FAB > 1200 mm ist eine Fliigel- i) Y < m| x
Verriegelung erforderlich! : i 2
ik €
%) \ :l 3
i

e Nur fiir Kippfligel - einwérts 6ffnend
e Max. Zugkrafte der Antriebe einhalten.

2 FAH / 2 bzw.
min. Hub

it o Eka)i)ﬁlaustritt (Stromversorgung) nach = AK) o _‘
e Riickensteife Seite der Kette zeigt T ﬁ?gg;gé
nach oben. v
e \WeiBe Adern miissen verbunden e e
werden. S =) B 2D
I P I7® SNVl g ma—
1 H | nsiw
DG HE= =l Bl .
i dRD S
F41 —
‘ T 175 |5
@ i 1’6£"> 9@ =
(_@ min. 16,
0 26
I I SNVi= Jgg mm
| O | mewil
| JIDCL e =i PQL ]
[ C " 890

e
-

i |

min. 20 i
| K129 max. 32,5‘
5 - -
K53 min. 16,5 | &7 ¥
) 26

KS2 (24V DC/230VAQ)
36




BoHRBILD FUR KONSOLEN UND FLUGELBOCKE aumu"er.

MONTAGE-SCHRITT 5m: BOHRBILD FUR FLOGELBOCK F42 [NSK] [ 24V ]

(ANTRIEB SEITLICH)
Tandem-Anwendung KS2 xxx / Kombination Rechts / Links (Kippfliigel - einwarts)

Fenster-Angaben i' """r24VDC
Hub A B X 6#::;@ > 'm'<
200 335 325  >385 45° -
300 380 370 >475 50° FAB = max. 1200
400 430 420 >575 60° N >
500 545 535 > 805 60°
600 545 535 > 805 60° Schnitt:
800 625 615 >965 60° : _l_ 1 @

Ab FAB > 1200 mm ist eine Fliigel- |
Verriegelung erforderlich! L RI
i ©
<
o Nur fiir Kippfliigel - einwarts 6ffnend i T

e Max. Zugkrafte der Antriebe einhalten.

FAH min.: X

1
I
e Kabelaustritt (Stromversorgung) nach 7 el |
oben. E :
¢ Riickensteife Seite der Kette zeigt 2 || 255
nach oben. I = i
o WeiBe Adern miissen verbunden ] < jc: v
werden. AN E il|15
|

BD) 11 | |21
28
<P

J

] Ry
A0S 1
' a=h
[ ) UL O
S

o

OO <

£

fan]

® © F42 o
KS 2
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aumuuer. MONTAGE DES ANTRIEBS

MONTAGE-SCHRITT 6A: STARRE ANTRIEBS-IMIONTAGE AM FLOGELRAHMEN (HSK)
DER HSK oper NSK EINWARTS OFFNENDER FLUGEL @

B Befestigungsmittel bestimmen.

B Bohrungen mit entsprechenden Durchmessern erzeugen.
(AnbaumaBe sind den oben aufgefiihrten Bohrbildern
+MoONTAGE-ScHRITTE 3 BIS 5" bzw. den projektbe-
stimmten Planungsunterlagen entnehmen).

N

N

I+

N
min. 8
PRILILIECHE

parallel
< Paraiicl

0
J

...........

bauseitig

H Konsolen K94 © - mit bauseitig gestellten Schrauben

5) (M5) - am Fliigelrah i
gelrahmen montieren.
SN (] %,
Spane vorsichtig entfernen, diese diirfen nicht
in die Dichtungen geraten. Auf Parallelitat zur Fliigelkante achten.
Oberflachenkratzer vermeiden z.B. mittels

einer Klebefolie.

B Befestigungen gegen Lockern sichern; z.B. durch An-
bringung einer losbaren Schraubensicherung wie

4x Schraube M5x10
? e

“Loctite”. I f_\_@m@ (gewindefurchend)
/ é © 4x Scheiben A5.3
RSN S 57
3 O
? V) ! 9

Schrauben - zur Befestigung am Fenster - sind
bauseitig zu stellen!

Gegebenenfalls Unterlegscheiben einsetzen.
Diese sind abhangig von der verwendeten
Art der Schrauben.

Bezugskante

B Fligelbock F41 @ - mit bauseitig gestellten Schrauben L ‘

(M5) - am Blendrahmen montieren. A&'
PR i /
Auf Parallelitdt zur Fliigelkante achten. ]
Mitte ,Flligelbock” und Mitte ,Kettenaus-
gang” missen zueinander fluchten. <%,

© Fliigelbock F41

@ 1x Schraube M3x20

s
bauseitig : \’

KS2 (24V DC/230VAQ)
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MONTAGE DES ANTRIEBS aumuuerl

M Den KS 2 Antrieb @ in die Konsolen K94 @ einhangen.
B KS2 Antrieb @ mit gewindefurchende Schrauben M5
O und Scheiben @ sichern (max. 4 Nm).

-
g

M5 W4y

B Steuerspannung des KS 2 Antriebs @ anlegen (z.B. mit
einem Testgerat).

B Die Kette des KS2 Antriebs @ ca. 100 bis 150 mm
ausfahren.

Bei Mehrfach-Betrieb alle Antriebe KS2
gemeinsam ansteuern.
(siehe Kapitel: ELEKTRISCHER ANSCHLUSS)

B Die KS 2-Antriebskette - mit Schraube @ - im Fliigelbock
F41 @ sichern.

Kabelfiihrung beachten!
(siehe Kapitel , KaBELFUHRUNG ")

Softlauf-Modus beachten!
(siehe Kapitel ,, SortLAur-Mobus*)

Schwenkbereich priifen! (siehe Kapitel
» SICHERHEITS-PRUFUNG UND PROBEBETRIEB").

MONTAGE-SCHRITT 6B:

B Befestigungsmittel bestimmen.

B Bohrungen mit entsprechenden Durchmessern erzeugen.
(AnbaumaBe sind den oben aufgefiihrten Bohrbildern
+MonTaGe-SchritTe 3 Bis 5" bzw. den projektbe-
stimmten Planungsunterlagen entnehmen).

Spane vorsichtig entfernen, diese diirfen nicht
in die Dichtungen geraten.
Oberflachenkratzer vermeiden z.B. mittels
einer Klebefolie.

B Befestigungen gegen Lockern sichern; z.B. durch An-

bringung einer l6sbaren Schraubensicherung wie
“Loctite”.

Schrauben - zur Befestigung am Fenster - sind
bauseitig zu stellen!

STARRE ANTRIEBS-IVIONTAGE DIREKT AM BLENDRAHMEN @
DER HSK oper NSK EINWARTS GFFNENDER FLUGEL @

B Den KS 2 Antrieb @ - mit bauseitig gestellten Schrauben
(M5) - am Blendrahmen montieren.

Auf Parallelitdt zur Fliigelkante achten.
Der Antriebskorper muss auf der Rahmen-
flache komplett plan aufliegen.

KS2 (24V DC/230VAQ)
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MONTAGE DES ANTRIEBS

M Basisplatte © vom Fliigelbock F42 @ auf den Fenster-
fligel - mit bauseitig gestellten Schrauben (M5) -
montieren.

@ Fligelbock F42

© 1xBasisplatte

@ 1x Senkschraube M4x10

© 1x Schraube M3x25

Gegebenenfalls Unterlegscheiben einsetzen.
Diese sind abhangig von der verwendeten
Art der Schrauben.

|

bauseitig

B Fliigelbock F42 @ auf Basisplatte @ schieben und mit
Schraube @ sichern.

(ks2]

B Steuerspannung des KS 2 Antriebs @ anlegen (z.B. mit
einem Testgerat).

B Die Kette des KS2 Antriebs @ ca. 100 bis 150 mm
ausfahren.

Bei Mehrfach-Betrieb alle Antriebe KS2
gemeinsam ansteuern.
(siehe Kapitel: ELEKTRISCHER ANSCHLUSS)

B Die KS 2-Antriebskette - mit Schraube @ - im Fliigelbock
F42 @ sichern.

Kabelfiihrung beachten!
(siehe Kapitel , KABELFUHRUNG ")

Softlauf-Modus beachten!
(siehe Kapitel , SortLaur-Mobus”)

Schwenkbereich priifen! (siehe Kapitel
. SICHERHEITS-PRUFUNG UND PROBEBETRIEB").

KS2 (24V DC/230VAQ)
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MONTAGE DES ANTRIEBS aumuuerl

IMONTAGE-SCHRITT 6C:

STARRE ANTRIEBS-IVIONTAGE DIREKT AM BLENDRAHMEN @

DER HSK oper NSK EINWARTS OFFNENDER FLUGEL @

Befestigungsmittel bestimmen.

Bohrungen mit entsprechenden Durchmessern erzeugen.
(AnbaumaBe sind den oben aufgefiihrten Bohrbildern
+MonTaGE-ScHriTTE 3 BIs 5" bzw. den projektbe-
stimmten Planungsunterlagen entnehmen).

Spane vorsichtig entfernen, diese diirfen nicht
in die Dichtungen geraten.
Oberflachenkratzer vermeiden z.B. mittels
einer Klebefolie.

B Befestigungen gegen Lockern sichern; z.B. durch An-
bringung einer l6sbaren Schraubensicherung wie
“Loctite”.

B Den KS 2 Antrieb @ - mit bauseitig gestellten Schrauben
(M5) - am Blendrahmen montieren.

Auf Parallelitat zur Fliigelkante achten.
Der Antriebskérper muss auf der Rahmen-
flache komplett plan aufliegen.

Bezugs- parallel
kante

T S

B Den Fligelbock F95 @ auf den Fensterfliigel - mit
bauseitig gestellten Schrauben (M5) - montieren.

Gegebenenfalls Unterlegscheiben einsetzen.
Diese sind abhangig von der verwendeten
Art der Schrauben.

B Steuerspannung des KS 2 Antriebs @ anlegen (z.B. mit
einem Testgerat).

B Die Kette des KS2 Antriebs @ ca. 100 bis 150 mm
ausfahren.

Bei Mehrfach-Betrieb alle Antriebe KS2

gemeinsam ansteuern.

(siehe Kapitel: ELEKTRISCHER ANSCHLUSS)

B Die KS2-Antriebskette - mit der Schraube & und
Mutter @ - im Fligelbock F95 @ sichern.

Kabelfiihrung beachten!
(siehe Kapitel , KABELFUHRUNG ")

Softlauf-Modus beachten!
(siehe Kapitel ,, SortLAaur-Mobus”)

Schwenkbereich priifen! (siehe Kapitel
. SICHERHEITS-PRUFUNG UND PROBEBETRIEB”).

KS2 (24V DC/230VAQ)
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MONTAGE DES ANTRIEBS

MONTAGE-SCHRITT 6D:

B Befestigungsmittel bestimmen.

B Bohrungen mit entsprechenden Durchmessern erzeugen.
(AnbaumaBe sind den oben aufgefiihrten Bohrbildern
+MoNTAGE-ScHriTTE 3 BIS 5" bzw. den projektbe-
stimmten Planungsunterlagen entnehmen).

Spane vorsichtig entfernen, diese diirfen nicht
in die Dichtungen geraten.
Oberflachenkratzer vermeiden z.B. mittels

einer Klebefolie.

B Befestigungen gegen Lockern sichern; z.B. durch An-
bringung einer l6sbaren Schraubensicherung wie
“Loctite”.

© Fliigelbock F41

) @ 1x Schraube M3x20

B Fligelbock F41 @ - mit bauseitig gestellten Schrauben
(MS5) - am Fligelrahmen montieren.

A\

Auf Parallelitdt zur Fliigelkante achten.
Mitte ,Fliigelbock” und Mitte ,Kettenaus-
gang” missen zueinander fluchten.

parallel
< Paraic

I.
S
i
i
i
|

bauseitig

Gegebenenfalls Unterlegscheiben einsetzen.
Diese sind abhdngig von der verwendeten
Art der Schrauben.

STARRE ANTRIEBS-IMONTAGE AM RIEGEL
DER HSK AuswARTs OFFNENDER FLUGEL

(HSK)

© Konsole K93

/ @ 4x Schraube M5x10

\»\\\ © 4x Scheiben A5,3

B Konsolen K93 © - mit bauseitig gestellten Schrauben
(M5) - am Riegel montieren.

A Auf Parallelitat zur Fliigelkante achten.

bauseitig

Fir die Konsole K93 @ gibt es unterschied-
liche Montage-Maglichkeiten.

Bohrungen oben
(Laschen nach auBen)

Bohrungen unten
(Laschen nach innen)

KS2 (24V DC/230VAQ)
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MONTAGE DES ANTRIEBS

aumullers

H Den KS 2 Antrieb @ in die Konsolen K93 © einhangen.
B KS2 Antrieb @ mit gewindefurchende Schrauben M5
O und Scheiben @ sichern (max. 4 Nm).

B Steuerspannung des KS 2 Antriebs @ anlegen (z.B. mit
einem Testgerat).

M Die Kette des KS2 Antriebs @ ca. 100 bis 150 mm
ausfahren.

Bei Mehrfach-Betrieb alle Antriebe KS2
gemeinsam ansteuern.
(siehe Kapitel: ELEKTRISCHER ANSCHLUSS)

B Die KS 2-Antriebskette - mit Schraube @ - im Fliigelbock
F41 @ sichern.

B Anschlusskabel auf dem Riegel verlegen. Das Kabel
muss gegen Beschadigungen (wie Abscherung, Ab-
knickung, Risse) geschiitzt werden.

|

Kabelfiihrung beachten!
(siehe Kapitel , KABELFUHRUNG ")

Softlauf-Modus beachten!
(siehe Kapitel , SortLaur-Mobus”)

Schwenkbereich priifen! (siehe Kapitel
» SICHERHEITS-PRUFUNG UND PROBEBETRIEB").

KS2 (24V DC/230VAQ)
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MONTAGE DES ANTRIEBS

IMONTAGE-SCHRITT 7: KABELFUHRUNG AM FLUGEL ODER AM BLENDRAHMEN (HSK ) (NSK)

Kabelfiihrung am Fliigel

Kabel in der Glasleiste

Kabel auf dem Fliigel

Aufgeklebter Kabelkanal
(zusatzlich mit Senkschrauben
gegen Abfallen gesichert).

Bohrung in Glasleiste
(Kabelttlle schiitzt vor Kabel-
beschadigung).

Fiihrung des Anschlusskabels am Fliigel:

¢ Das Kabel muss gegen Beschadigungen (wie Abscherung,
Abknickung, Risse) geschiitzt werden (z.B. mit Kabelschutz
schlauch).

A\

Kabeliibergang ohne
Kabel-Schutzschlauch

Beim Entfernen der Glasleiste besteht die Ge-
fahr, dass die Glasscheibe herausfallen kann.

Kabeliibergang mit
Kabel-Schutzschlauch

07 BD Kabel-

Schutzschlauch

Filhrung des Anschlusskabels an der Bandseite:

o Sicherstellen, dass das Kabel beim Offnungs- und SchlieBvorgang
nicht beschadigt wird z.B. durch Abknickung, Abscherung,
Quetschung.

e Kabeldurchfiihrung im Profil z.B. mittels Kabeltiillen schiitzen.

Kabelfiihrung am Blendrahmen

B Kabel auf dem Blendrahmen bzw. Riegel verlegen.
Das Kabel muss gegen Beschadigungen (wie Absche-
rung, Abknickung, Risse) geschiitzt werden.

Aufgeklebter Kabelkanal
(zusatzlich mit Senkschrauben
gegen Abfallen gesichert).

KS2 (24V DC/230VAQ)




VERBLENDUNG DES ANTRIEBS

MONTAGE-SCHRITT 8A: VERBLENDUNG DES ANTRIEBS

Best.-Nr.:

Anwendung:

Werkstoff:
Ausstattung:

Best.-Nr.:
Anwendung:

Abdeckprofil-Set AP KS2

523952 L =1,5m, inkl. 2x Profilhalter (*)
523954 L =2,0 m, inkl. 3x Profilhalter (*)
523956 L =2,9 m, inkl. 4x Profilhalter (*)
Abdeckprofil fiir aufliegend montierte Antriebe
KS2 mit Konsolen K94, K129, K130.

Profillange anpassbar an die Lange der Antriebe
(Endkappen empfohlen) oder der Fliigel (ohne
Endkappen).

siehe Einzelteilbeschreibung
inklusive Profilhalter, ohne Endabdeckungen.

(*) Lange ohne Abdeckkappen

Profilhalter

523948

Profilhalter fiir KS2 Abdeckprofil 523951
bis 2 m Lange: 2 Stiick
ab 2 m Lange: 3 — 4 Stiick

Werkstoff / Oberflache:  Aluminium (E6/C-0)

Ausstattung:

5/

1 Stiick
(zur Fixierung des Abdeckprofils)

35

Best.-Nr.:
Anwendung:

aumullers

Abdeckprofil

523951

Abdeckprofil fiir KS2 zum bauseitigen
Abléngen.

Werkstoff / Oberflache:  Aluminium (E6/C-0)

Ausstattung:

o

ohne Profilhalter,
ohne Abdeckkappen

Best.-Nr.:
Anwendung:

Endabdeckung

523950
Endabdeckung fiir KS2 Abdeckprofil.

Werkstoff / Oberflache: Aluminium (E6/C-0)

Ausstattung:

2x Endabdeckungen
4x Schrauben M3x12 (Taptite)

00 -
O
. |

KS2 (24V DC/230VAQ)




aumu"er. \/ERBLENDUNG DES ANTRIEBS

ANWENDUNGSBEISPIELE

Kippfliigel einwarts - Fliigelmontage Kippfliigel einwarts - Fliigelmontage

Darstellung am Stahl-Fenster Darstellung am Alu-Fenster

Kippfliigel einwarts - Fliigelmontage Klappfliigel auswarts - Rahmenmontage

Darstellung am Alu-Fenster Darstellung am Alu-Fenster

Klappfliigel auswarts - Rahmenmontage Klappfliigel auswarts - Rahmenmontage

7 7

41,5 | 235

07

FU =10

Darstellung am Alu-Fenster Darstellung am Alu-Fenster

KS2 (24V DC/230VAQ)
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VERBLENDUNG DES ANTRIEBS aumuuer.

ZUSCHNITTLANGEN UND BOHRBILDER

SoLo-ANWENDUNG Zuschnittlangen und Bohrbilder (Kipp - EINWARTS / FLUGELMONTAGE)

B
45 . A . 45
143 2
/ 283 230V 15,5 20
KS2 Fa1 oS

A
v v

v
A

N
b FAB
Hub Hub Hub Hub Hub Hub Hub Hub Hub Hub
200 300 400 500 + 600 800 200 300 400 500 + 600 800
A 335 380 430 545 625 A 475 520 570 685 765
B 425 470 520 635 715 B 565 610 660 775 855
SoLO-ANWENDUNG Zuschnittldngen und Bohrbilder SenkkLAPP / KLAPP - AUSWARTS / RAHMENMONTAGE

=P B >

45 5 143 L 45

283 230V 2

? Ks2 (Fa) -

= 7

00 -
gl
A 155

Rahmen ,Lichte Breite”

A
v

Hub Hub Hub Hub Hub Hub Hub Hub Hub Hub
200 300 400 500 + 600 800 200 300 400 500 + 600 800
A 335 380 430 545 625 A 475 520 570 685 765
B 425 470 520 635 715 B 565 610 660 775 855

KS2 (24V DC/230VAQ)
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BOHRBILDER

SoLo-ANWENDUNG

Zuschnittlangen und Bohrbilder

\/ERBLENDUNG DES ANTRIEBS

Verblendung ilber Gesamt-Rahmenbreite

- ohne Endabdeckungen @

SENKKLAPP / KLAPP - AUSWARTS / RAHMENMONTAGE

FL
3(2 L 143 “20 ‘20
? %] 283 230V
T RERE R ol
:_@: | i N
. FAB -

Hub Hub Hub Hub Hub Hub Hub Hub Hub Hub

200 300 400 500 + 600 800 200 300 400 500 + 600 800

A 335 380 430 545 625 A 475 520 570 685 765
SoLo-ANWENDUNG Zuschnittlangen und Bohrbilder SENKKLAPP / KLAPP - AUSWARTS / RAHMENMONTAGE

e le Verblendung iiber Gesamt-Rahmenbreite R
- ohne Endabdeckungen @
FL
le A N
L 143
? (Fa1) ) 283 230V
- s
o
07 l \_‘ Plazierungsméglichkeit »120 <min. 10
———b der Profilhalter @ | b edeen -
_ FAB -

Hub Hub Hub Hub Hub Hub Hub Hub Hub Hub
200 300 400 500 + 600 800 200 300 400 500 + 600 800
A 335 380 430 545 625 A 475 520 570 685 765

KS2 (24V DC/230VAQ)




VERBLENDUNG DES ANTRIEBS aumuuer.

IMONTAGE-SCHRITT 8B: MONTAGE DER VERBLENDUNG

B Befestigungsmittel bestimmen. B Abdeckprofil @ zentrisch ausrichten und aufstecken.

B Bohrungen mit entsprechenden Durchmessern erzeugen.
(AnbaumaBe entnehmen Sie bitte den oben auf-
gefiihrten Bohrbildern , MoNTAGE-ScHRITTE 8A).

Die kurze Schenkellange des Abdeckprofils @
muss nach oben zeigen.
Klapp- / Senkklappfliigel - auswarts 6ffnend

Spane vorsichtig entfernen, diese diirfen nicht
in die Dichtungen geraten.
Oberflachenkratzer vermeiden z.B. mittels

einer Klebefolie.

M Profilhalter @ anschrauben.

Die Anzahl der Profilhalter @ hangt von der Lange des
Abdeckprofils @ ab: - bis 2 m Lange = 2 Stiick
- ab 2 m Lange = 3 bzw. 4 Stiick

B Lange vom Abdeckprofil @ bestlmmen
Lange Abdeckprofil @ = Gesamtabstand zwischen

den Profilhaltern @  (AuBenkanten) + 4 mm. B Endabdeckungen ® anbringen und mit Schrauben

B Abdeckprofil @ mit einer Sage auf passender Lange M3 @ befestigen
kiirzen. '
W S&geschnitt entgraten. Gegebenenfalls den Fliigel elektrisch 6ffnen,
um besser die Schrauben @ einzudrehen.

i j E Beim Ségen auf Rechtwinkeligkeit achten.
fand
A

1\N ", \(a\-\\e“\

Die Endabdeckungen @ passen genau in das

o NoARAPE | den Abdeckprofil @ und bilden einen biindigen

\absta“dl"“ )+ 4 Abschluss. Bei Verblendung zwischen Pfosten-

Gese™ " g (puber®® Pfosten werden keine Endabdeckungen @
wo‘(\\ha\‘e‘“ eingesetzt. -

KS2 (24V DC/230VAQ)
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ELEKTRISCHER ANSCHLUSS

IMONTAGE-SCHRITT 9: ELEKTRISCHER ANSCHLUSS

Beim AnschlieBen sicherstellen, dass kei-
ne Spannung an den Klemmen anliegt!
Nicht benutzte Adern unbedingt isolieren!

Die Laufrichtung des 24V-Antriebs kann durch Vertauschen
(Umpolung) der Adern ,BN - (braun)” - ,BU - (blau)”

geandert werden.
Kennzeichnung: Aderfarbe Fahrtrichtung
Farbe DIN IEC 757
AUF A

schwarz BK
weiB WH U ;
braun BN
blau BU
griin / gelb GN/YE Umpolung
griin GN

. 4
violett VT

-+

grau GY ;

Mehrfachbetrieb: KS 2 (24V)

(24V DC| (KS2| (24V DC| i (KS2)
| — " | |
| f BU ;
+ - Anschlussdose
Umpolung | BN BU bauseitig
g
o db v

Nur bei werkseitiger Programmierung oder
Kundenprogrammierung mit UniPC USB Interface.

Anschluss-Belegung: KS 2 (24V) WH: dient zur Kommunikation, bei synchronisiertem
Mehrfachbetrieb (S12-Antriebe)
i v Wahlweise: Master und Slave und mit
24V KS2 max. 2 Verriegelungsantriebe sind mdglich
BN + =
BN BU - + Mehrfachbetrieb: KS 2 (230V)
BU WH dient zur Kommunikation
(bei synchronisiertem Mehrfach-
WH betrieb - $12-Antriebe) 230 VAC (KS2] (230 V AC| (KS2]
|
: GN GN / VT: Version Z (ZU) =
bommmmoom Kontakt: ~ max. 24V, 500 mA
oo VT (min. 10 mA) 0 S 5 SO — Y A S O I
| WH |
| GY |
Anschluss-Belegung: KS 2 (230V) l BU o |
| GN/YE |
| BK |
|
230V i _Ks2 | 4 v i Ten 1
AUF YAl T T 1
BN =
— L BN BK L-OPEN L-CLOSE PE N | Anschlussdose
BK bauseitig
BN BK GN/YE BU
GN/YE =PE . " :
GY / WH: Version Z (ZU) Nur bei werkseitiger Programmierung oder
BU =N Kontakt:  max. 24V, 500 mA Kundenprogrammierung mit UniPC USB Interface.
(min. 10 mA) WH / GY: dient zur Kommunikation, bei synchronisiertem
GY R e Mehrfachbetrieb (512-Antriebe)
WH fachbetrieb mdglich! Wahlweise: Master und Slave und mit

max. 2 Verriegelungsantriebe sind mdglich

KS2 (24V DC/230VAQ)
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ELEKTRISCHER ANSCHLUSS aumu"erl

Mehrfachbetrieb: S
Mehrfachbetrieb mit M-COM
KS 2 als Master / Slave 230V / 24V UG LRGSR
(KS2] (Master] (KS2] [ Slave | 24V DC) ‘Ks2)| | [24VDC| Ks2)
230 VAC 24V *—L *—L
| l ] i | kA] i 24V DC
i' WH |
[ 24V - Spannungs-Ausgang } : ? BN :
I ! : o BY
| WH | R I B N T j
| BN | b |
: BU | + o=
i ! o Anschlussdose
o | Umpolung BN BU P bauseitig
Anschlussdose bauseitig ] A =
- % M-COM
Nur bei werkseitiger Programmierung oder V
Kundenprogrammierung mit UniPC USB Interface.
WH: dient zur Kommunikation, WH: dient zur Kommunikation,
bei synchronisiertem Mehrfachbetrieb (512-Antriebe) bei synchronisiertem Mehrfachbetrieb (512-Antriebe)
Wahlweise: Master und Slave und mit Wahlweise: 1 bis 4 Fenster-Antriebe und
max. 1 Verriegelungsantrieb ist moglich max. 2 Verriegelungsantriebe sind mdglich
Individueller Ausbau: Mehrfachbetrieb mit M-COM und Verriegelungsantrieb
i 24V DC i24VDC i24VDC 24V DC
[ Bauseitig: Zweites Kabel ] [ Bauseitig: Zweites Kabel ] [ Bauseitig: Zweites Kabel ]
} WH | KS2-Anschlusskabel:
i BN : 24V DC, halogenfrei
% BU | ca.3m, 3 x 0,5 mm?
| |
Anschlussdose
bauseitig
|
Umpolung Individueller
Ausbau
we i ‘ Maximal sind drei Einzel-Fensterantriebe und
2 v . ein Verriegelungsantrieb moglich.
M-com Bauseitig: Zweites Antriebskabel (durchgeschleift)

Konfiguration erfolgt durch M-COM.

KS2 (24V DC/230VAQ)




aumu"er. ELEKTRISCHER ANSCHLUSS

Mehrfachbetrieb: Fenster-Antriebe ,Set A” mit M-COM und Verriegelungsantrieb 230V/24V

(KS2 (R) | [230 VAC] (KS2(R) | [ 24V DC |
230V AC
24V DC

{ 230 V AC - Spannungs-Eingang }

{ 24V DC - Spannungs-Ausgang }

P R PSS S S A
| ® WH |
KS2-Anschlusskabel: 1 BN ! Anschlussdose
24V DC, halogenfrei i L ¢ BU i bauseitig
ca.3m, 3x 0,5 mm? 1 L }
S |
|l 2| D
S| o o
: Antriebe:
M-COM immer an der
24V-Seite anschlieBen! % M-COM
Antriebe ,Set A" ist ein werkseitig konfiguriertes Set. Optionen:
Bestehend aus: Programmierung von Sonderfunktionen und
Master:  KS2 S12 230V AC R mit Spannungsausgang 24V DC Folgesteuerungen mit Verriegelungsantrieben.
Slave: KS2 $12 24V DC R mit Anschlusskabel auf Motorseite Konfiguration erfolgt durch M-COM.
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ELEKTRISCHER ANSCHLUSS

M-COM (Hauptkontrolleinheit)

Best.-Nr.: 524177
Anwendung: Konfigurationsmodul zur automatischen
Konfiguration und Uberwachung von
max. 4 Offner-/ 2 Verriegelungs-Antrieben
in Ausfiihrung S$12 / S3 in Antriebs-
Verbundsystemen.
Bei KS2 Twin:
max. 2 Offner-/ 2 Verriegelungs-Antriebe
Bemessungsspannung: 24V DC +/- 20%, (max. 2 Vss)
Stromverbrauch: <12 mA
Antriebsart: S12
Schutzart: IP30 Gummiummantelt
Umgebungstemperatur: 0 °C ...+ 70 °C
Abmessungen: 45x 17 x 6 mm

Anschlussadern: 3 Adern 0,5 mm2 x 50 mm

Merkmal / Ausstattung:
Bestiickte Leiterplatte
mit Anschlussadern zum
Einbau in bauseitige
Anschlussdose.

Kabelanschlussdose
(zur Verlangerung)
Best.-Nr.: 513344
Anwendung: zur Verlangerung eines Antriebkabels
Bemessungsspannung: nur fiir Niederspannung
bis max. 50V DC/AC
Material: aus Edelstahl (V2A)
Schutzart: IP 40
Abmessungen: 25x27 x 150 mm
Ausstattung: mit Kabelverschraubung (grau)

samt Zugentlastung,

mit losen Keramik-Klemmen.

UniPC mit

Parametrier-Interface

Best.-Nr.:
Anwendung:

Bemessungs
spannung:
Parametrierbare
Antriebe:

Lieferumfang:

Merkmale /
Ausstattung:
Spannungsversorgung
24V DC ist nicht im
Lieferumfang ent-
halten!

Fiir erweiterte
Ein-stellungen ist eine
Softwarelizenz
erforderlich.

aumullers

[ 24V ] [230V]
524178

Hard- und Software zur Antriebs-
parametrierung von Antrieben der
Firma Aumdller Aumatic GmbH

24V DC +/-20%

24V DC in Ausfiihrung S3, $12, S12 V.2
230V AC in Ausfiihrung $12, S12 V.2

Software UniPC (Downloadlink*), Interface
“Parlnt”, USB Kabel, Verbindungskabel

* http://www.aumueller-gmbh.de/Downloads

Das Umprogrammieren eines Antriebs erfolgt
auf eigene Gefahr und Verantwortung.

KS2 (24V DC/230VAQ)




aumullers

ELEKTRISCHER ANSCHLUSS / SICHERHEITS-PRUFUNG

MoNTAGE-ScHRITT 10:
ZULEITUNGEN VON DER ZENTRALE ZU ANTRIEBEN

Beachten Sie die giiltigen Vorschriften und Richtlinien z.B.
DIN 4102-12 in Bezug auf den ,Funktionserhalt eines Lei-
tungssystems” (E30, E60, E90) und die ,Muster-Leitungs-
anlagen-Richtlinie - MLAR", als auch die baulich vorgege-
benen Vorschriften!

Aus Sicherheitsgriinden bei der Auswahl

EMPFEHLUNG | eines Kabels den ndachsthoheren Lei-

tungsquerschnitt wahlen.

Berechnungsformel

fir erforderlichen Aderquerschnitt einer Zuleitung 24y

1A *Lm . ; *2
A i = (Gesamt) (Lange Zuleitung)
* &3 2
2,0v (zug. Spannungsfall) 56 m/ (Q*mm?)
Berechnungsbeispiel
vorhandene Angaben:

e Abschaltstrom pro Antrieb (z.B. 2 * 4,0A) aus Datenblatt
e zu liberbriickende Lange vom letzten Fenster bis Zentrale
(z.B. 10 Meter)

(2 * 4,0A) * 10m * 2
2,0V * 56m / (Q*mm?)

A= 1,42mm? -> 1,5mm? gewahlt

Verlegen und AnschlieBen der Antriebsleitung

¢ Installationsbereich mit groBen Temperaturunterschie-
den vermeiden (Gefahr der Kondenswasser-Bildung).

e Klemmstellen in die Nahe des Fensters setzten und Zu-
ganglichkeit sicherstellen.

e Ausbauméglichkeit des Antriebs bzw. der Antriebs-
leitung sicherstellen.

e Leitungslange und Querschnitte der Antriebs-Leitungen

e beriicksichtigen.

MONTAGE-SCHRITT 12:
SICHERHEITS-PRUFUNG UND PROBEBETRIEB

Montierte Anlage auf Sicherheit priifen, Probelauf vor-
nehmen und Inbetriebnahme durchfiihren.

Sicherheitspriifung:

e Betriebsspannung anschlieBen.

e Befestigungen (Fligelbock, Konsole) auf festen Sitz
prifen bzw. nachziehen.

Probebetrieb:

e Sichtpriifung der Fliigelbewegung.

e Bei Fehlfunktion sofort stoppen!

e Auf Kollision mit Fassadenkonstruktion achten und ggf.
Montage korrigieren.

Risikobeurteilung:

Vor Inbetriebnahme eines kraftbetatigten Fensters, an wel-
ches Fensterantriebe montiert wurden, die vom Hersteller
mit einer Einbauerklarung als unvollstandige Maschine
in Verkehr gebracht wurden, ist gemaB Maschinenricht-
linie ein eventuell vorhandenes Gefahrdungspotenzial fiir
Personen zu erfassen, zu beurteilen und durch geeignete
technische MaBnahmen zu minimieren. Separate Unterla-
gen zur Durchfiihrung einer Risikobeurteilung kénnen von
der Homepage der Firma AumilLer Aumatic GmbH her-
untergeladen werden (www.aumueller-gmbh.de).

Bedienung des kraftbetatigten Fensters

Bei der Bedienung des kraftbetatigten Fensters sind die
Sicherheitshinweise (siehe Seite 6) zu beachten, insbe-
sondere die zur Inbetriebnahmen, Betrieb und Wartung.

MoONTAGE-ScHRITT 11:
SorTLAuF-Mobus

Softlaufeinstellung bei Antriebe mit $12

Der Antrieb besitzt eine elektronische Wegerfassung.

Zum Schutz des Fensters und der Befestigungen fahrt die

Kette - kurz vor der ZU-Endlage - in den Softlauf-Modus

(verminderte Geschwindigkeit).

¢ Im Softlauf-Modus wird der Null-Punkt - und damit die
ZU-Postion des Fensters - erkannt.

e Die Antriebe mit $12 missen im Softlauf-Bereich (ca.
40 mm vor der ZU-Position) abschalten.

e Bei Uberlast und Uberschreitung der 40 mm SchlieBweg,
reversieren die Antriebe um ca. 10 mm.

KS2 (24V DC/230VAQ)
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WARTUNG UND REPARATUR

aumullers

HiLFE BEI STORUNGEN,
REPARATUR BzW. INSTANDSETZUNG

Die sachgerechte Reparatur eines defekten Antriebes kann nur im Her-
stellerwerk oder in einem vom Hersteller autorisierten Fachbetrieb durch-
gefiihrt werden. Durch eigenstandiges Offnen oder Manipulation am An-
trieb, erlischt der Gewahrleistungsanspruch.

1. Defekte Antriebe austauchen oder durch den Hersteller reparieren
lassen.

2. Bei Problemen wahrend der Installation oder im Normalbetrieb kann
folgende Tabelle Abhilfe leisten.

Problem

Antrieb lauft
nicht an

Antrieb lauft
nach mehr-
maligem
Betrieb nicht
erneut an

Antrieb fahrt
nicht zu

Antrieb lauft
unkontrolliert
LAuf” und
wZu”

Antrieb fahrt
zu,

aber danach
ca. 10 mm auf

Mogliche
Ursachen

Versorgungsspannung
liegt zu kurz an

Laufrichtung falsch

Anschlusskabel nicht
angeschlossen

Netzteil / Zentrale gibt
nicht die benétigte, also
zu hohe oder zu geringe
Spannung ab

(siehe Datenblatt)

Netzteil / Zentrale wird
nicht mit elektr. Energie
versorgt

(keine Spannung)

Antrieb hat bei Uberlast
abgeschaltet

Betriebsdauer lber-
schritten, Antrieb zu
heiB geworden

Alle mdglichen Ur-
sachen vom Punkt:
“Antrieb lauft nicht an”

Sicherheitseinrichtung
hat ausgeldst

Alle mdglichen Ur-
sachen vom Punkt:
“Antrieb lauft nicht an”

Zu hoher Wechselspan-
nungsanteil der An-
triebsspannung aus
dem Netzteil oder der
Zentrale

Fehler am Netzteil bzw.
Zentrale

Fenster schlieBen auBer-
halb des Softlauf-
Bereichs von 40 mm
(Uberlastabschaltung)

Losungs-
moéglichkeiten

Versorgungsspannung
laut techn. Dokumen-
tation aufschalten

Antriebsadern priifen,
Klemmen umpolen

alle Anschlusskabel
priifen

Netzteil priifen ggf.
austauschen

Energieversorgung
herstellen

Antrieb zuerst in ZU-
Richtung fahren

Warten bis Antrieb ab-
gekiihlt ist, dann erneut
anfahren

siehe Losungsmaglich-
keiten Punkt:
“Antrieb lauft nicht an”

Sicherheitsbereich frei-
geben und Antrieb kurz
in AUF-Richtung fahren

siehe Losungsmoglich-
keiten Punkt:
“Antrieb lauft nicht an”

Antriebsspannung an
den bendtigten Wert
des Antriebs anpassen.
(Werte siehe Datenblatt
des Antriebs)

Ausgangsspannung des
Netzteils bzw. der
Zentrale Uberpriifen

Antrieb so montieren,
dass der SchlieBvorgang
innerhalb der 40 mm er-
folgt (z.B. Distanzstick
unter Fliigelbock legen).

WARTUNG UND VERANDERUNG

Eine dauerhafte Funktion und Sicherheit des Antriebs setzt eine regel-
maBige Wartung, mindestens einmal jahrlich (bei RWA-Anlagen gesetz-
lich vorgeschrieben) durch einen Fachbetrieb voraus. Die Betriebsbereit-
schaft ist regelmaBig zu prifen. Die Anlage ist haufig auf Ungleichge-
wicht und Anzeichen von Verschleil oder Beschadigung von Kabeln und
Befestigungsteilen zu tberpriifen.

Bei Wartungen den Antrieb von Verunreinigungen befreien. Befestigun-
gen und Klemmschrauben auf festen Sitz priifen. Die Gerate durch Probe-
lauf im Offnungs- und SchlieBvorgang testen.

Der Antrieb selbst ist wartungsfrei. Defekte Gerate diirfen nur in unserem
Werk instandgesetzt werden. Es diirfen nur Ersatzteile des Herstellers
eingesetzt werden. Wenn die Anschlussleitung dieses Gerates beschadigt
wird, muss sie durch den Hersteller oder seinen Kundendienst oder eine
ahnlich qualifizierte Person ersetzt werden, um Geféhrdungen zu ver-
meiden.

Ein Wartungsvertrag wird empfohlen. Ein Muster-Wartungsvertrag
kann von der Homepage der Firma Aumiiller Aumatic GmbH herunter-
geladen werden (www.aumueller-gmbh.de).

Beim Reinigen des Fensters diirfen die Antriebe nicht direkt mit Wasser
bzw. Reinigungsmitteln in Beriihrung kommen. Die Antriebe sind wah-
rend der Bauphase oder bei Renovierungen vor Schmutz und Staub zu
schiitzen.

Wartungsablauf:

1. Kraftbetétigten Flligel komplett 6ffnen bzw. auffahren.

Anlage spannungslos schalten und gegen automatisches oder manu-

elles Einschalten sichern.

Fenster und Beschlage auf Beschadigungen kontrollieren.

4. Alle mechanischen Befestigungen kontrollieren (ggf. Drehmoment-
angaben in Montageanweisung beachten).

5. Elektroantriebe auf Beschadigungen und Verschmutzungen kon-
trollieren.

6. Anschlussleitungen (Antriebskabel) priifen auf:

- Dichtigkeit der Kabelverschraubung
- Funktion der Zugentlastung
- Beschadigungen

7. Gangbarkeit der Scharniere und Beschlage prifen, ggf. nachjustieren
bzw. mit Gleitmittel, wie z.B. Silikonspray behandeln (Angaben des
Fenstersystemherstellers beachten).

8. Umlaufende Dichtung priifen, von Verunreinigungen sdaubern oder
erneuern.

9. Funktionserhaltendes Reinigen durchfiihren (z.B. Ausstellelemente
des Antriebs, wie Ketten oder Spindeln mit séure- bzw. laugenfreien
Mitteln feucht abwischen und abtrocknen und ggf. mit Reinigungsél
fetten, wie z.B. Ballistol).

10. Betriebsspannung einschalten.

11. Kraftbetitigte Fenster {ber die Betriebsspannung Offnen und
SchlieBen (Funktionstest).

12. Schutzeinrichtungen fiir den Eingriffsschutz, falls vorhanden priifen
und justieren.

13. Unversehrtheit des CE-Kennzeichens am kraftbetétigten System (z.B.
NRWG) priifen.

14. Unversehrtheit der Warnhinweise und Etiketten am jeweiligen Antrieb
priifen.

15. Risikobeurteilung nach Maschinenrichtlinie 2006/42/EG, falls er-

forderlich durchfiihren, z.B. nach Veranderung der Maschine.

w
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ENTSORGUNG / GEWAHRLEISTUNG

DEMONTAGE

Die Demontage der Antriebe erfolgt in umgekehrter Reihenfolge wie bei
der Montage. Die Einstellarbeiten entfallen.

1. Vor der Demontage eines Antriebes ist die Anlage all-polig vom Netz
zu trennen.

2. Bei Demontage eines Antriebes ist das Fenster gegen selbst-
standiges Offnen zu sichern.

Teile entsprechend der vor Ort giltigen gesetzlichen Vorschriften ent-
sorgen.

ENTSORGUNG

Werfen Sie Elektrogerate nicht in den Hausmiilll GemaB der Euro-
paischen Richtlinie 2012/19/EU ber Elektro- und Elektronik-Altgerate
(WEEE) und ihrer Umsetzung in nationales Recht miissen nicht mehr
gebrauchsfahige Elektrogerate getrennt gesammelt und einer umwelt-
freundlichen Wiederverwertung zugefiihrt werden.

A _J
"

L

GEWAHRLEISTUNG UND
KUNDENDIENST

Grundsatzlich gelten unsere:

~Allgemeinen Lieferbedingungen fiir Erzeugnisse und Leistungen
der Elektroindustrie (ZVEI)".

Die Gewahrleistung entspricht den gesetzlichen Bestimmungen und gilt
fir das Land, in dem die Produkte erworben wurde.

Die Gewahrleistung erstreckt sich auf Material- und Fertigungsfehler, die
bei einer normalen Beanspruchung auftreten.

Die Gewahrleistungsfrist fiir Materiallieferung betragt zwélf Monate.

Gewahrleistungs- und Haftungsanspriiche bei Personen- und Sach-
schaden sind ausgeschlossen, wenn sie auf eine oder mehrere der folgen-
den Ursachen zuriickzufiihren sind:

¢ Keine ordnungsgemaBe Wahreneingangspriifung.
¢ Nicht bestimmungsgemaBe Verwendung des Produktes.

e UnsachgemaBes Montieren, Inbetriebnahme, Bedienen, Warten oder
Reparieren des Produktes.

e Betreiben des Produktes bei defekten, nicht ordnungsgemaB
angebrachten oder nicht funktionsfahigen Sicherheits- und Schutz-
vorrichtungen.

¢ Nichtbeachten der Hinweise und Montage-Voraussetzungen in dieser
Anweisung.

e Eigenmachtig vorgenommene bauliche Veranderungen am Produkt
oder den Zubehdrteilen.

¢ Katastrophenfalle durch Fremdkdrpereinwirkung und héhere Gewalt.
e VerschleiB.

Ansprechpartner fir Gewahrleistungsanspriiche oder fiir Ersatzteile
Ersatzteile bzw. Zubehdr, sind die Mitarbeiter der fiir Sie
zustandigen Niederlassung oder lhr zustandiger Sachbearbeiter bei der
Firma AumULLER AumATic GmbH.
Die Kontaktdaten sind auf unserer Homepage abrufbar:
(www.aumueller-gmbh.de)

HAFTUNG

Produktanderungen und Produkteinstellungen kdnnen ohne vorherige
Ankiindigung vorgenommen werden. Abbildungen sind unverbindlich.
Trotz groBtmdglicher Sorgfalt kann keine Haftung fiir den Inhalt dieser
Anweisung Ubernommen werden.
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ZERTIFIKATE UND ERKLARUNGEN HiNnwEIs: ]

Wir erklaren in alleiniger Verantwortung, dass das unter
“Datenblatt" beschriebene Produkt mit den folgenden
Richtlinien Gbereinstimmt:

Der Nachweis fiir die Anwendung eines Qualitats-
managementsystems fiir Firma:
AumiLLER AumAaTtic GmbH

e 2014/30/EU nach der Zertifizierungs-Grundlage DIN EN 9001 sowie
Richtlinie tiber die elektromagnetische Vertraglichkeit die Einbau- und Konformitéts-Erklarung sind (iber den

e 2014/35/EU QR-Code oder direkt auf unserer Homepage abrufbar:
Niederspannungsrichtlinien c € (www.aumueller-gmbh.de)

Wir erklaren des weiteren, dass der Antrieb eine unvoll-
standige Maschine im Sinne der europdischen Maschi-
nenrichtlinie (2006/45/EG) ist.

Technische Unterlagen und Erklarungen bei Firma:

AumULLER AumAaTic GmbH
Gemeindewald 11
D-86672 Thierhaupten

Ramona Meinzer
Geschaftsfiihrer (Vorsitzende)

DiEs 1sT EINE ORIGINAL-ANWEISUNG FUR IMIONTAGE UND INBETRIEBNAHME

Wichtiger Hinweis:

Wir sind uns unserer Verantwortung bewusst, um bei der Darstellung von lebens- und werterhaltenden Produkten mit groBter Gewissenhaftigkeit vorzugehen.
Obwohl wir viel unternehmen, um alle Daten und Informationen so korrekt und aktuell wie mdglich zu halten, kdnnen wir jedoch keine Garantie fiir Fehlerfreiheit
tibernehmen.

Die in dieser Unterlage enthaltenen Angaben und Daten kdnnen ohne vorherige Ankiindigung geandert werden. Die Weitergabe und Vervielféltigung dieser Unter-
lage, sowie Verwertung und Mitteilung ihres Inhalts sind nicht gestattet, soweit nicht ausdriicklich zugestanden.

Zuwiderhandlungen verpflichten zu Schadenersatz. Alle Rechte fiir den Fall der Patenterteilung oder Gebrauchsmustereintragung vorbehalten.

Fiir Angebote, Lieferungen und Leistungen gelten ausschlieBlich die Geschafts- und Lieferbedingungen der AumiLLEr AumATic GmbH.

Mit Herausgabe dieser Anweisung werden alle friiheren Ausgaben ungiiltig.
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AUMULLER AUMATIC GMBH Tel. +49 8271 8185-0
Gemeindewald 11 Fax +49 8271 8185-250

86672 Thierhaupten info@aumueller-gmbh.de
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